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GARANTI

SSD Drives garanterar varorna for fel i konstruktion, pa material och utférande i 12
manader fran och med leveransdag baserat pa villkoren detaljerade i Allmanna
leveransvillkor NLO1 med tillagg och &ndringar enligt SSD Drives AB’s “Allménna
forséaljningsvillkor”.

SSD Drives forbehaller sig ratten att andra konstruktion och métt utan féregaende
avisering.
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Sakerhetsinstruktioner ‘

Sakerhetsinformation

VIKTIGT: Las denna information INNAN utrustningen installeras.

Anvéandare

Denna anvandarhandledning skall vara tillganglig for de personer som installerar, konfigurerar
eller reparerar utrustningen som beskrivs i detta dokument, eller i ndgon aktivitet som hanger
samman med dessa. Informationen som ges betonar sidkerhetsaspekter och ger maximal
tillganglighet fér utrustningen.

Komplettera den foljande tabellen for framtida referens betréffande hur enheten skall installeras
och anvéndas.

INSTALLATIONSUPPLYSNINGAR

Serienummer
(se typskylten)

Plats for installationen
(for er egen
information)

Enheten anvands som

en: Komponent Relevant apparat
(se certifieringen av

omriktaren)

Monteringssatt: Véggmontage Kapslad

Anvandningsomrade
Den beskrivna utrustningen &r avsedd att anvandas for varvtalsreglering av industriella AC
synkron- eller asynkronmotorer.

Personal

Tillat endast kvalificerad personal att utfora installations-, underhalls-, eller dvriga driftsarbeten
pa utrustningen. Med kvalificerad personal forstas sidan personal som har relevant teknisk
kompetens och som &r vl insatt i alla sdkerhets- och installationsforeskrifter, samt hur enheten
drifttas, drift av densamma samt kénner till de faror som kan férekomma.
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Sakerhetsinstruktioner ‘

Faromoment
VARNING
Utrustningen kan via roterande maskindelar och héga spanningar férorsaka livshotande
skador.

Forsummelser enligt nedan kan leda till ELCHOCK.

Denna produkt ar inte [amplig for anvandning i alla elmiljoklasser enligt IEC 61800-3. |
klassen hushall, kan denna produkt férorsaka storningar pa radioutrustning, i vilket fall
anvandaren kan tvingas vidta lampliga atgarder.

Produkten klassas som “professionell utrustning” s som anges i EN61000-3-2. Tillstand
kan behova inhamtas fran natagaren for lagspanningsnatet innan anslutning sker.

Utrustningen maste vara permanent jordad pa grund av higa lackstrommar till jord.

Motorn maste vara ansluten till en lamplig skyddsjord.

Utrustningen innehaller stora kondensatorer som tar tid att ladda ur efter spanningsfranslag.

Innan arbete pabdrjas, bryt anslutningarna till L1, L2 och L3. Vanta sedan 5 minuter, sa att

spanningen i DC-mellanledet (DC+ och DC-) sjunkit till en séker niva (<60V). Mat

spanningen mellan DC+ och DC- anslutningarna med ett instrument for att kontrollera att

den &r under 60V.

e Utfor aldrig isolationstest med hogspanning pa kablaget utan att forst ha kopplat bort
drivutrustningen frdn den krets som skall testas.

e Innan en utbytt drivenhet i en applikation ater tas i bruk, ar det absolut nédvandigt att alla
applikationsspecifika parametrar stélls in korrekt.

e Denna utrustning innehaller delar som &r kénsliga for elektrostatisk urladdning (ESD).

lakttag forsiktighetsatgarder for statisk urladdning vid hantering, installation och reparation

av utrustningen.

VIKTIGT: Inre delar i utrustningen kan under drift n& en temperatur pa 90 grader C.

Applikationsrisk

Specifikationer, konfigureringar och kretslésningar som beskrivs i denna anvandarhandledning
ar endast till for vagledning och maste eventuellt modifieras for att passa anvandarens specifika
tilldmpning. SSD Drives garanterar inte att produkterna som beskrivs i denna
anvandarhandledning passar i alla individuella tillampningar.

Mojliga risker

Vid fel i utrustningen, spanningsbortfall eller andra felforhallanden, kan utrustningen bete sig
pa ett icke avsett satt. Speciellt bér man beakta foljande:

e motorns varvtal &r inte under kontroll

e rotationsriktningen &r inte under kontroll

e motorn kan vara spanningssatt

Skydd

Anvindaren maste tillhandahalla skydd och/eller extra sakerhetssystem for att forhindra risk for
skador och elchock.

Skyddande isolering
e Allasignalplintar &r SELV, dvs. skyddas av dubbel isolering. Forsakra er om att alla kablar
ar gjorda for den hogsta spanningen i systemet.
Anm: Temperaturgivare i motorn maste vara dubbelisolerade.
e Alla exponerade metalldelar skyddas av grundisolering och jordning till skyddsjord.
Jordfelsbrytare (RCD)

Dessa rekommenderas inte for anvandning tillsammans med denna produkt, men om det &r ett
krav , far endast typ B RCD-enheter anvandas.
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650V Snabbstart

Montera frekvensomriktaren vertikalt i ett lasbart apparatskap.

Skall omriktaren anvandas i lokalmode (med man. station) eller i fjarrstyrningsmode?
Om fjarrstyrningsmode, goér anslutningar av styrkablar.

Gor kraftanslutningarna. Sla till spanningen och f6lj snabbinstéllningsanvisningarna.

Stéll in ett litet boérvarde. Starta och stopp motorn.

Monteringssatt Snabbinstéllning
SP. TILLSLAG
5 /-\pparatské Hall in M-tangenten tills
/ , ; att DIAG visas

3

v d ,Hgb

Ga till PAR-menyn @

e PHr (i

:*388.03

Styrsatt Tryck for att kommain i
@ — menyn for att se den forsta
() LOKALSTYRNING (FORINST.) parametern
@ Kréaver endast anslutning av kraft .«‘:‘P l &
Styrning via tangenterna
r Tryck for att kalla fram nasta
S . ¥ Lokalt borvrde parameter
= Stéll in ettlitet PO
F borvarde N &

Tryck for att starta y Tryck for att &ndra parametern
motorn och den rampar MAX HASTIGHET

upp till borvardet

Tryck for att stoppa
motorn och den rampar
il till noll
0 Stéll in MAXHASTIGHET
E ~e_ FJARRSTYRNING
I ® Kraver bade anslutning avkraft och Tryck for attlamna parametern
styrkablar
Storlek 1 Styrning sker via kontrollpanelen
Se avsnitt 5 for val av fjarrstyrning
\ VARVTAL STOPP START Trka (4 ggr) for att ViSa P6
- \
%) { kll : —
Styranslutningar Tryck for att stélla in MOTOR-
L1 En-ledar start STROMS parametern
30y L2 2-lages omkopplare A
/\) L3 X :4:‘ 5-5 U &
Matnings- DINL | 7 = !
ning Start Stéll in MOTORSTROM
spanning +24V | 6
Se motorns typskyit
+10VREF | 4
- Tryck for att lamna parametern
ANL | 2 | [Varvals ye P
bérvarde
ov |1
TH1A
TH1B Tryck for att visa P7

Motor
termistor
(bygla plintarna

om temperatur-
givare ir?te anvands) Avsnitten 3 och 4 Tryck for att &ndra BAS-

installera och kg
omriktaren FREKVENS-parametern

Anpassa motorns - Avsnitt 5

spéanning till omriktarens beskriver man

spannin h :
o stationen och Stall in BASFREKVENS

e motorns :
typskylt for spanning
vid stjarn/delta- Tryck (3 ggr) for att visa lokalt @
koppling borvarde
Kraftanslutningar VANLIGEN LAS ANVANDARHANDLEDNINGEN s [
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Inledning 1-1

INLEDNING

Beskrivning

Anm:

Serie 650V Frekvensomriktare ger till ett 1agt pris en enkel och kompakt varvtalsreglering av 3-
fasiga induktionsmotorer.

Denna anvandarhandledning beskriver lageffektsomradet av 650V seriens frekvensomriktare,
med foljande motoreffekter:

Nominell Faser Motoreffekt
matningsspanning

Storlek 1 | 230V 1 0.25 — 0.75kW 0.3 - 1.0 hkr
Storlek 2 | 230V 1 1.1 — 1.5kW 1.5-2.0 hkr
Storlek 2 | 400V 3 0.37 — 2.2kW 0.5 - 3.0 hkr
Storlek 3 | 230V 3 2.2 — 4.0kW 3.0 - 5.0 hkr
Storlek 3 | 400V 3 3.0 — 7.5kW 4.0 - 10.0 hkr

Frekvensomriktarna har féljande egenskaper:

o Lokal- eller fjarrstyrningsmode

o Plintar for styrsignaler ar i SELV-utforande (Safe Extra Low Volts)

o Intelligent 6vervakningsstrategi for att undvika falska trip

¢ Inbyggda skyddskretsar mot: dverlast, 6verspédnning samt kortslutningar fas — fas och fas -

jord

Ett internt RFI-filter & monterat som standard

¢ Den dynamiska bromsfunktionen har en inbyggd switch for inkoppling av externt
bromsmotstand (endast 400V enheter).

e Tystdrift

e Lokal styrning med hjalp av mangverstationerna 6511 ger tillgang till parametervarden,
diagnosmeddelanden, trip-instélining och fullstandig applikationsprogrammering. Ovriga
funktioner blir ocksa tillgangliga, till exempel den avancerade aterforingsfria
vektorstyrningsmoden, vilken ger hdgt moment vid laga varvtal, valbara switchfrekvenser
och en unik styrmode for tyst gang (Quiet Pattern), vilken minimerar ljudet fran motorn.

Forsok inte att styra motorer vars markstrom ar mindre an 50% av omriktarens

markstrom. Dalig motorstyrning eller problem med Autotune kan uppsta om detta gors.

Inspektion av utrustningen

e Kontrollera om utrustningen fétt ndgra transportskador

o Kontrollera att omriktaren &r 1amplig for de aktuella kraven, genom att lasa av
produktnyckeln pa typskylten. Se avsnitt 9: “Tekniska specifikationer” — Forklaring av
produktnyckel..

Om enheten har skador, se avsnitt 8: “Rutinunderhall och reparation” for information om hur

skadat gods skall returneras.

FOrvaring och férpackning

Spara férpackningsmaterialet for eventuell retur. Olamplig forpackning kan ge upphov till
transportskador.

Om utrustningen inte omedelbart skall installeras, férvara denna i ett vél ventilerat utrymme,
skyddat mot héga temperaturer, fukt, damm eller metallpartiklar.

Om denna anvandarhandledning

Anm:

650V AC Frekvensomriktare

Denna anvéandarhandledning &r avsedd for installationspersonal, operatéren och den som
konfigurerar omriktaren. Det forutsatts att dessa personer har en tillracklig kunskapsniva inom
dessa tre omraden.

Vanligen las igenom alla sékerhetsinstruktioner innan installation eller drift paborjas.
Det ar viktigt att handledningen foljer med omriktaren till nya anvandare.

Anvéandarhandledning fér programvara

Det ar mojligt att ladda ner en anvandarhandledning for frekvensomriktarnas programvaror fran
SSD Drives hemsida: www.SSDdrives.com.



2-1 Oversikt av frekvensomriktaren

OVERSIKT AV FREKVENSOMRIKTAREN

Utrustningens delar

Storlek 3 Storlek 2 Storlek 1

ﬁ\ ol [
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OO =

Bild 2-1 Beskrivning av omriktarens delar (storlek 1 visad)

1 Omriktarens grundenhet 7  Anslutningsplintar fér styrsignaler
2 Mandverstation 8 Potentialfria relakontakter

3 DIN faste/bygel 9  Skylt med produktens effektklass

4 Kapa Over anslutningar 10 Motortermistorns anslutningsplintar
5 Kraftanslutningar 11 RS232 programmeringsport P3

6 Motorkabelns skarmklamma 12  Encoder/digitala ingangar

650V AC Frekvensomriktare



Installation av frekvensomriktaren 3-1

INSTALLATION AV FREKVENSOMRIKTAREN

VIKTIGT: Lé&s avsnitt 10: “Certifiering av frekvensomriktaren” innan enheten installeras.

Mekanisk installation

< w > C;
DIN fastet &r placerat pa annat sétt pa storlek 1 och \ Q i
2 for att ge plats for det dvre fasthalet fér vaggmont. H3 liili] lili
i i
___ DIN _
centerlinje
A
HININININININININININ]
H4
DIN
centerlinje |
H2 — H1
DIN centerlinje
H2 o o i

I 4
Illlllllllllllllllllllh_ A wﬁﬂ' — y ,V;E?W y

A

D w5 W
SIDOVY - Storlek 1 visad BAKSIDESVY - Storlek 1 visad BAKSIDESVY - Storlek 3
(Storlek 2 liknande)
Mont. Moment Vikt H1 CC-métt H2 H3 H4 C w D
med
Storlek 1 M4 1.5Nm 0.85kg 132 143 35 139 6 73 142
5.2) (5.6") 14n  (B5) 0.2 297 (569
Storlek 2 M5 3.0Nm 1.4kg 188 201 35 194 6.5 73 173
(7.4" (7.9 @4y @7 (©24) (29) (6.8
Storlek 3 M5 3.0Nm 2.7kg 242 260 38 112 5 96 200
9.5" (10270 (@5) @4 0.2 38) (199

Dimensioner &r i millimeter ( tum)

Montage av omriktaren
For att uppfylla kraven i den Europeiska El-sékerhetsstandarden VDE0160(1994)/EN50178
(1998) maste utrustningen monteras inne i ett apparatskap som kraver ett verktyg for att kunna
dppnas. Apparatskapet skall ha en skarmningsdampning av minst 15 dB for utstralade storningar
inom frekvensomradet 30-100MHz.
Montera utrustningen vertikalt pa en stabil, plan och ej brannbar
vertikal yta. Den kan panelmonteras eller monteras pa en skena som
uppfyller EN50022 (35mm DIN).

DIN skenemontage

For att montera enheten pa en DIN-skena, hang enheten pé den Gvre
delen av DIN-skenan och tryck darefter enheten in mot skenan sa att
den snapper fast. Fixera enheten i 1age med den nedre fastskruven.
For att ta loss enheten anvénd en skruvmejsel med rak klinga som
visas i bilden.

Ventilation
Se till att det finns minst 100 mm (4 tum) frigang for ventilation pa enhetens 6ver- resp
undersida. Om man monterar tva eller flera 650V enheter tillsammans, sa skall detta matt
fordubblas. Kontrollera att montageytan normalt ar kall. Var uppméarksam pa att utrustning som
finns i narheten kan alstra varme och &ven dessa kan kréava frigang for ventilation. Under
forutsattning att minimimatten for frigang innehalls, kan 650V enheterna monteras sida vid sida.

650V AC Frekvensomriktare



3-2 Installation av frekvensomriktaren

Elektrisk installation

VIKTIGT: Innan man fortséatter, las sakerhetsinstruktionerna pa sidan. 2.
Inkopplingsanvisningar Minimum anslutningar
Anslutning av kablar for lokalstyrning ]
Detta &r den enklaste installationen. Varje ny frekvensomriktare kan 00
direkt koras i lokal styrmode, nér den for forsta gangen spanningssatts. _O ooO_
Mangverstationen anvands for att starta och stoppa omriktaren.
Se kopplingsschemat och gor foljande anslutningar: N
e Termistorkabel, eller bygla plintarna TH1A och TH1B L
(vi rekommenderar att man anvander termistor) 1
I |
¢ Motorkabel Till motortermistor, 4——|—| I
e Matningskabel eller bygla plintarna =
. . - . . . TH1A och TH1B
e  Folj anvisningarna for inkoppling av jord/skyddsjord samt
kabelskarmar
Se avsnitt 4: "Handhavande av omriktaren”- Lokalt styrd drift.
Anslutning av kablar for fjarrstyrning
Om man anvander omriktaren i fjarrstyrningsmode, anvander man en extern kontrollpanel for att
starta och stoppa den, via en potentiometer for varvtalshdrvarde och strombrytare eller
tryckknappar.
Anslutningarna till plintarna for styrsignaler blir beroende av vilken applikation man anvénder:
se avsnitt 12 dar det finns en forklaring av de olika applikationer som man kan valja mellan och
den tillhérande inkopplingen. Applikation 1 &r den férvalda instéllningen.
Det féljande kopplingsschemat visar minsta mgjliga anslutningar som behdvs for att kora
omriktaren i en en-ledar (strombrytar) start/stopp tillampning. Andra kopplingsméjligheter for
applikationen finns, vilket visas i avsnitt 12, och kan anvéndas for att anpassa till den aktuella
situationens behov.
Se kopplingsschemat:
e Folj anvisningarna for anslutning for lokalstyrning, s3 som anges har ovan
e Koppla in enligt minsta méjliga anslutningar (endast lampliga for applikation 1), eller se
avsnitt 12 och gor lampliga anslutningar for styrning av ert system
Minimum anslutningar for applikation 1: En-ledar-start Start med tryckknappar
— ’ 215 St
%l o?r?l?;pplare DINg/DOUT2 | 10 Start = normat sluten
O OOO DNL| 7 F— ] DINL| 7 [—* tryCKkn?pp
@ +24v | 6 start w2av | 6 mt)rrymcglgn%%%en
\ +1OVREF | 4 +10vREF | 4
— Is- I-
ov | 1 ov | 1
Till motortermistor, —~

eller bygla plintarna
TH1A och TH1B

Anm:

=

Man kan fortfarande kéra omriktaren i lokalstyrningsmode om det behévs, oberoende
av vilken applikation som valts.

Se avsnitt 4: "Handhavande av frekvensomriktaren" och folj aktuella anvisningar for en-trads
start eller styrning via tryckknappar.

VARNING!
Denna produkt betecknas som “professionell utrustning”
s& som anges i EN61000-3-2. Dér detta &r tillampligt, skall tillstdnd inhémtas frén
nétégaren innan man ansluter enheten till I1&gspéanningsnétet for hushaill.
Kontrollera att all ledningsdragning ar elekiriskt isolerad och inte annan personal
kan géra den spdnningsférande.
Frekvensomriktaren kan anvdndas med direktjordat (TN) och icke direktjordat (IT)
matningsnét, om den &r férsedd med ett internt EMC-filter.
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°
Kopplingsschema
Storlek 2 Rpsozr?z
3@ 380-460V ac (framtida tillval) P3
(serutan Kraftanslutningarna | | | |
i de olika enheterna) M 13 12 11 [
. For att ta av kdpan Gver ansl.
tryck hér och skjut ner
Potentialfria RLIA Olee o [l hol) | onapoUT2 AR e
kontakter rRuB | IO~ st kabel- ol [o DIN3
r héar
r1a [0 Ol s DIN2
Motortermist
otortermistor THIB D:l D anm. 2 I:l 7 DIN1 ‘ . .
D 6 +2av Se avsnitt 12: "Applikationer”
Matningssida skyddsjord/jord —_— @ Ol s AOUTL > for specifik koppling av styrsignaler
i varje applikation
—_— 1 O g +10V REF
Ol [s AIN2
3 380-460V ac B
@ > 2N I Oz | AN
—> L3 |2 ov
0 s /
Externt bromsmotstand DC+ O
(endast 400V enheter)
DBR ] | I Kabelhallare
skarm - anvand 1
M1U |:| tva Skarmjord/jord
separata
M { \ { \ M2V O skyddsjordg- E
| | e njy
TH1A TH1A
\/ \J MW 0 TH1B
@ TH1B D:l |:|
Motorns skyddsjord/jord —_— @ D:l |:| @
Anm.1: RLI1A RL1B { b
nm , S @ S| L1 D:l |:| L1
Potentialfria kontakter kan anvandas
antingen "spanningssatta’, eller SELV. | H LN D:l |:| L2
Anm. 2:TH1A, TH1B 1 M1/U |:|:| |:| "
Motortermistorns anslutningar Motorskérmens jord/jord u [I ’_\] U M2 D:l |:|
betraktas som "spanningssatt” krets och vaw (T[] DC+
fér inte kopplas till SELV kretsar. L Lo
I II II [ @ D] D DBR
) [V | Iy
endast skarm Dynamisk broms-abel \,// s /// ) Storlek 1 pe-
och Jon_jledar— Termistorkabel = ’/ L /s 7 1 @ 220-240V ac M1/U
anslutningar Motorkabel ==~ ./~ L7
Vlsﬁdﬁ for Matningskabel = ==~ - o
tydlighet Kabel for anvandarrela _— PR M
" . -
Kablar for styrsignaler ~—— — M3W
* Anslut till OV/COMMON fill skyddsjord/jord. Storlek 2 @
| ett system som innehdller mer &n en omriktare, 1 @ 220-240V ac
anslut OV/COMMON signalerna till en enda . Storlek 3
skyddsjords-/jordpunk. Kraftanslutningarna 3(7) 220-240v ac
Detta &r ett krav for att uppfylla EM C-specifikationerna. i de olika enheterna 3 380-460V ac
Instruktioner fér anslutning
1 Tag av kapan 6ver anslutningarna pa omriktaren.
2 Lossa klamman foér motorkabelns skarm. IT ™
3 Anslut kabeln fér matningsspanningen, motorkabeln och styrkablarna (om dessa krav s). -
4 Fast motorkabeln med hjélp av klamman f6r motorkabelns skarm.
Fést alla skéarmar for sty rkablar under den hégra skruven.
Endast storlekarna 2 & 3: Forlagg styrkablarna under kabelhdllarna. —
5 Anslut termistorn och anv éndarreldet om det behovs.
Endast storlekarna 2 & 3: anslut den dynamiska bromsen omdet behdvs (3 fas enheter). o o
Icke-direkijordad Direktjordad
6 Fast alla kablar for sty rsignaler och anvandarrela (om det anvands), med en matning matning

kabelklamma sa nara plintarna for sty rsignalerna som majligt.
7 Anslut 6vrig utrustning s& som visas, till exempel ett externt bromsmotstand.

8 Satt tillbaka kapan over anslutningarna.

VIKTIGT:

Observera att 650V enheten méste vara  permanentjordad

Onriktaren kan anvandas med direktjordat
matningsnéat (TN) och icke- direktjordat
matningsnat (IT) om den &r forsedd

med ett internt ac matning sfilter for EMC.

med tv & oberoende ledare fér inkommande sky ddsjord/jord.
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3-4 Installation av frekvensomriktaren

Beskrivning av plintar for styrsignaler

Plint Beskrivning Applikation 1 fabriksinstalld funktion Omréade
(SELV) (for dvriga applikationer se avsnitt 12:
“Applikationer”)
P3 P3 RS232 port fér anvandning av externt monterad RS232 -
mandgverstation eller programmering via PC
RL1A Anv. reld Potentialfri kontakt 0-250Vac/24Vdc 4A
RL1B Anv. reld Potentialfri kontakt 0-250Vac/24Vdc 4A
13 DIN7 (ENC B) |Kor reverserat — konfigurerbar digitalingang 0-24V
0V = fram, 24V = back
12 DIN6 (ENC A) | Konfigurerbar digitalingang 0-24V
11 DIN5S Icke utrullning t. stopp — konfigurerbar digitalingang: 0-24V
0V = omriktaren kér vidare, 24V = utrullning till stopp
10 DIN4/ Konfigurerbar digital in-/utgang 0-24V utgang drivande *
DOUT2 Icke stopp (ingang):
0V = Ej hallfunkt. for kor-signal (DIN1), 24V=kor hallfunkt.
9 DIN3 Jog — konfigurerbar digitalingang: 0-24V
0V = Stopp, 24V = Jog
8 DIN2 Riktning — konfigurerbar digitalingang: 0-24V
0V = fram, 24V = reverserad
7 DIN1 Kor fram— konfigurerbar digitaling: OV = Stopp, 24V = kor 0-24V
6 +24V 24V matning for digitala 1/0 *
5 AOUT Ramputgang — konfigurerbar analogutg. (10mA max last) 0-10V
4 10VREF 10V referens (10mA maximal last) 1ov
3 AIN2 Varvtalstrim — analogingang 2 0-10V, 4-20mA
2 AIN1 Varvtalsborvarde — analogingang 1 0-10V
1 ov 0V referens for analoga/digitala 1/O ov

* Den totalt tillgéngliga laststrommen &r 50mA, antingen individuellt eller som summan av plintarna 6 & 10.

Beskrivning av plintar for kraftanslutning

Plint Beskrivning Funktion Omrade
230V 1-fas 230V/400V 3-fas
TH1A | Termistor Anslutning av Det ar god politik att skydda motorer genom att anvanda
motortermistor temperaturavkannande motstand. Ett typiskt resistansvarde (upp till
TH1B Termistor Anslutning av en referenstemperatur pa 125°C) ar 200Q2, och som éver denna
motortermistor temperatur snabbt 6kar upp till 2000Q. Anslut motstanden i serie
mellan plintarna TH1A och TH1B. Bygla plintarna om inga
temperaturavkanningsmotstand skall anvandas.
Referens- Matningens skyddsjord (PE). Denna plint maste anslutas till skyddsjord (jord) for
anslutning permanentjord.
L1* Kraft-matning Enkel och flerfas 220/240V ac +10% rms 220/240V eller 380/460V ac +10%
fasledare refererat till L2/N. 50-60Hz rms refererat till L2, L3 fas till fas.
(IT/TN) 50-60Hz (IT/TN)
L2/N* Kraft-matning Nolla vid enfas 220/240V ac +10% refererat till | 220/240V eller 380/460V ac +10%
L2 (eller L2 trefas L1 50-60Hz (IT/TN) refererat till L1, L3.
fasledare) 50-60Hz (IT/TN)
L3 Kraft-matning Trefas fasledare Ej tillampligt 220/240V eller 380/460V ac +10%
refererat till L1, L2.
50-60Hz (IT/TN)
DC- Ingen anslutning skall géras av anvandaren
DC+ Dynamisk broms | Anslutning av Ej tillampbart Storlek 2 (endast 400V omr.)& 3
externt Se tabellen “Intern switch for
bromsmotstand dynamisk broms
DBR Dynamisk broms | Anslutning av Ej tillampbart Storlek 2 (endast 400V omr.)& 3
externt Se tabellen “Intern switch for
bromsmotstand dynamisk broms
M1/U Kraft-utgangar Anslutning av Motor specificerad for: Motor specificerad till:
M2/v motor 0 till 220/240V ac 0 till 220/240V eller 380/460Vac 0
M3/w 0 till 240Hz till 240Hz

Referens-
anslutning

permanentjord

Matningens skyddsjord (PE). Denna plint maste anslutas till skyddsjord (jord) for

650V AC Frekvensomriktare



Anm:

VIKTIGT:

VIKTIGT:

650V AC Frekvensomriktare

Installation av frekvensomriktaren 3-5

Kabelstorlekar for kontaktblock
Kablar skall valjas med hansyn tagen till driftsforhallandena enligt kraven i nationella el- och
sékerhetsforeskrifter. Lokala foreskrifter har alltid foretrade.

Storlek pa Kraftanslutningar | Bromsanslutningar Termistor/

omriktaren (maximal (maximal anslutningar for
kabelarea) kabelarea) styrsign. (maximal

kabelarea)
Storlek 1 2.5mm?/12 AWG Ej tillampbar 2.5mm?/12 AWG
Stg;'g\'j 2 2. 5mm2/12 AWG Ej tillampbar 2 5mm?/12 AWG
S%g‘j 2 2.5mm?%/12 AWG 2.5mm?%/12 AWG 2.5mm%/12 AWG
Stgg'(‘;\'j 3 6.0mm%/10 AWG | 6.0mm%10 AWG | 2.5mm%12 AWG
S%'g\‘; 3 6.0mm?/10 AWG 6.0mm?/10 AWG 2.5mm?/12 AWG

Anslutning av kablar for kraft
For att uppna kraven for EMC utstralning och talighet, gor installationen enligt
instruktionerna for EMC-séker installation. Se avsnitt 10: “Certifiering av

frekvensomriktaren” — for ytterligare information

Atdragningsmomentet for plintarna pa Storlek 3:s kraftanslutningar ar 20 Ib.in (2.26Nm).
Skydda ink. matning genom att anvanda rekommenderad sékring eller automatbrytare typ B.

Vi rekommenderar inte att jordfelsbrytare anvands (t.ex. RCD, ELCB, GFCI), men om
sadana maste anvandas, sa skall dessa uppfylla féljande:

e Funktionen skall vara korrekt &ven med dc och ac strommar i skyddsjordsledaren
(dvs. typ B RCDs enheter enligt tillagg 2 i IEC755).
o De skall ha justerbar instéllning av utlésningsstrom och en tidskaraktaristik som
forhindrar utlésning vid spénningstillslag.

Anslutning av kablar fér styrsignaler
Kablar for styrsignaler med en area i intervallet 0.08mm? (28AWG) och 2.5mm? (12AWG) kan
anvandas. Kontrollera att alla kablar &r dimensionerade fér den hdgsta spanningen i systemet.
Alla plintar for styrsignaler ar SELV, dvs. dubbelisolerade fran kraftkretsarna.

Anvandning av snabbkopplingsplintar

Skala av kabelns isolering 5-6mm (0.20-0.24 tum), eller anvénd
alternativt andhylsor. Anvénd en skruvmejsel med rak klinga,
maximal bredd 3.5mm. Plinten ger ratt &tdragningskraft for att
forbindningen skall vara séker.

VRID INTE och anvéand inte skruvmejseln som en

havstang.

S




3-6 Installation av frekvensomriktaren

Tillvalsutrustning

Anslutning av extern 6511 mandverstation
Man kan externt montera drivenhetens mandverpanel genom att

anvanda:

e RS232 (P3) port, placerad under kpan dver

anslutningarna o

e enstandard P3 kabel, SSD Drives art. nr -
CMO057375U300, vilken anvands for att \%
ansluta mandverstationen till omriktaren. D

Tva sjalvgangande skruvar levereras tillsammans H H

med mandverstationen. Tag av skyddsplasten fran
packningen. Om mandverstationen monteras
korrekt kan kapslingsklassen IP 54 uppnas.

Monteringsanvisning

Haltagning

Ritningen har nedan kan kopieras i skala 1:1 (100%) och anvandas som en mall.

72mm

\
< 58+05mm - Zmm
A
Mall )
/—3.5t8'5mm
25+05mm
D * & \ S4m
5.505 mm 15.5¢5
b |Hal mm 26mm
L Y
-} -
32+3 mm
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Installation av frekvensomriktaren 3-7

Anslutning av extern 6521/6901 mandverstation

Monteringssatsen 6052 krévs for att externt montera en 6521 mandverstation. Vid korrekt
montage av mandverstationen, med monteringssatsen 6052, kan kapslingsklassen IP 54 uppnas.

Delar i 6052 mont. sats for extern mandverstation

Behov av verktyg 6052 Monteringssats
Nr. 2 Posidrive
skruvmejsel. ‘| 'I

4 Qg No.6x12mm | ] | wm 3 fway sy

Monteringsanvisning.

Till extern mandverstations-
porten pa styrkortet

Haltagning
I monteringssatsen 6052 ingar en mall.

Bild 3-1 Haltagningsmatt for externt
monterad mandverstation 6521/6901

w07  Man6verstationen 6901
ﬁ som levereras med

/2% 690+ produkter kan o
% monteras externt och "
27 anslutas till -
6901 650Vomriktaren pa
samma satt

650V AC Frekvensomriktare
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Anm:

RS485/RS232 kommunikationsmodul

Man kan skapa ett natverk av omriktare genom att koppla en huvuddator (PC/PLC) till en eller
flera 650V omriktare, som utrustats med denna modul.

Satt i kommunikationsmodulen i 650V omriktarens apparatfront, i stéllet fér mandverstationen.

Modulen omvandlar signaler fran vard-650V omriktaren, till RS485 eller RS232, och omvant, sa
att information kan delas mellan huvudenheten och 650V omriktaren (omriktarna).

Inkopplingen &r mycket enkel — samtliga anslutningar &r SELV (Safe Extra Low Voltage).
Genom att ansluta sig till de olika plintarna, valjer man mellan RS485 eller RS232 respektive.

RS485 och RS232 plintarna kan inte anvandas samtidigt.

Vi rekommenderar att man jordar modulen till systemets jord genom att koppla in sig pa
referensjordanslutning.
PC/PLC

9-pol eller 25-pol
D-typ kontakt

PC/PLC 650 Omriktare
9-pol / 25-pol med
P D.typp modul ov
kontakt Scn 1 ;'X
X

Funktionell
jor

B A B
A A
Till PC/PLCJ

chassi

A B Sen

A B Sen RS485

RS485

PC/PLC PC/PLC
]
Master omr. Master
master till en eller flera slavar master till endast en slav
RS485 anslutning RS232 anslutning
Specifikation for seriekommunikationskablar
RS485 anslutning RS232 anslutning
Typ av natverk 2-trads tvinnat par, skdrmad 3-trads oskarmad kabel
Anslutningar A=RXA/TxA, B=RxB/TxB, skarm | Rx, Tx, jord (0V)
Signalnivaer Enligt RS485 standard Enligt RS232 standard
Mottagarens inimpedans | ¥ enhetslast 3 kQ minimum
7kQ maximum
Maximal kabellangd 1200m (4000ft) 3 meter
Maximum Baud Rate 57.6kbaud 57.6kbaud
Maximalt antal enheter 32 inklusive slavar och mastrar 2: 1 master och endast 1
slav

650V AC Frekvensomriktare
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LED indikatorer

Enheten har tre lysdioder for diagnosinformation om
650V enhetens ‘halsotillstdnd’, ‘mottagnings’ och
‘sandnings’ aktiviteter.

EJ FEL (HEALTH )= Gron, Rx = Rod, Tx =Rdd

Rs485/Rs232

LED namn | LED till/fran intervall Omriktarens tillstand

HEALTH | C D@ KORT BLINK Omkonfigurering, eller korrupt ej
spanningsflyktigt minne vid sp. tillslag

CO@ LIKALANGA Trip

G TILL Ej fel
@ LANGTBLINK | Bromsande
() FRAN Ingen matningssp., eller allvarligt fel i hardvara
Rx INTERMITTENT Indikerar aktivitet pa mottagningslinan med
data fran mastern
Tx INTERMITTENT Indikerar aktivitet pa sandningslinan med

séndning av data till mastern

Konfigurera frekvensomriktaren

Innan enheten kan anviandas, maste man konfigurera omriktaren efter systemet. Parametrarna
finns i instéllningsmenyn, SERIAL. Se avsnitt 6: "Programmering for aktuell installation™ -
SET::SERL-menyn, parametrarna *SE01 till >SE08.

For information om Tag-nummer se anvandarhandledningen “650V Software Product Manual”,
som finns pa SSD Drives hemsida: www.SSDdrives.com.

Anm: Detta tillval kan endast anvandas pa omriktare med mjukvaroversion 4.1 eller senare.

Anslutning av encoder
Frekvensomriktaren &r endast gjord for jordrefererade OMRIKTARE
encodrar. Var speciellt forsiktig vid inkoppling av encodern till
omriktaren eftersom signalnivan fran encodern &r lag.

ENC A 0V ENC B| [chassie
12

Anvand en skarmad kabel for anslutning av encodern. Anvénd
dubbelskarmad kabel dar varje par ar individuellt skdrmat. For
att uppna EMC-direktivets krav skall den yttre skarmen d
anslutas frekvensomriktarens chassiet.

[

Rekommenderad kabel (paren individuellt skarmade):
Belden liknande 8777
SSD Drives artikelnummer CM052666

1
1

Frekvensomriktaren kan anvandas med matningsspanning pa rﬁgﬁgﬁgr

encoder i intervallet 5-24V. Anslut encodern till korrekt \/ | |
matningsspanning. Anvand inte 10V eller 24V
matningsspanningarna fran omriktaren.

Maximal infrekvens pa plintarna 12 och 13 (ENCA och ENCODER
ENCB) ar 100kHz.

A -jov B -OV+
matning

650V AC Frekvensomriktare
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Linjedrossel

Kablarna delas in i grupperna: elektrisk kansliga, rena eller stérande. En linjedrossel anvands for
att minska ledningsburen utstralning av 6vertoner, for att uppfylla kraven i EN61000-3-2.

signal-/styrkabel

(kanslig)
(stérande)
kabel for
spdnningsa
matning linje < omriktarg
(ren) . drossel

s@kring eller lamplig
motorbrytare

(RCD ej
rekommenderad)

Drosseln kan anvéndas pa foljande omriktare:

Faser | Omriktarens |Omriktarens| Mark- Mark- Drosselns
nominella effektklass | strom | induktans | artikelnummer

matnings (kW/hp) (Aeff) (mH)
spanning(V)

3 400 0.37/0.5 6 4.88 C0467763U003
(Europa)

0o E
| I y
e JIE 2
d pmis - )
C
(S
Q@ Q Q@
== s L 1 -
L D1 JJ ’ E1
le Dz | E2
| D3 | H E3
A | G
B
Markstrom Mark- A B C D1 D2 D3 E1l E2 E3 F* G | Fast-| Vikt
induktans skruv
(Aeff)
(mH) (mm) (kg/lbs)
650V storlek 2, 3-fas, 400V, 0.37kW/0.5hkr
6 4.88 148 | 76 | 151 | 90 | 100|136 | 39 | 45 | 49 | 110 |69 | M4 2.1/

* dimensionen beror pa luftgapets storlek

650V AC Frekvensomriktare



Handhavande av frekvensomriktaren 4-1

HANDHAVANDE AV FREKVENSOMRIKTAREN

Forberedelser infor start

VARNING!
Vanta under 5 minuter efter att spanningsmatningen har brutits, innan nagra arbeten pa nagon del av
systemet pabdrijas, eller nar kapan 6ver anslutningarna tagits bort.

Kontrollera féljande innan matningsspanningen slas till:
e Undersok om enheten har nagra skador.
e Ar matningsspanningen korrekt?
e Motorn har ratt markspanning och ar delta- eller stjarnkopplad, vilket som &r lampligt.
o Kontrollera all extern inkoppling - matning, styrsignaler, motor och jordférbindningar.

Anm: Koppla fullstandigt loss omriktaren innan man ringer nagra férbindningar, eller vid
isolationstester med en megger.

e Kontrollera att det inte finns nagot kabelklipp, borrspan eller liknande inne i omriktaren eller i skapet.

e  Om det & mojligt, kontrollera att motoraxeln kan vrida sig fritt, och att kylflaktar fungerar och inte ar blockerade.
Kontrollera sakerheten i hela systemet innan omriktarens matningsspanning slas till:

e Kontrollera att inga skador kan uppsta oberoende av motorns rotationsriktning.

o Kontrollera att ingen annan arbetar med nagon del av systemet som kan paverkas efter spanningstillslag.

e Kontrollera att ingen annan utrustning kan paverkas negativt av att omriktarens slas till.
Forbered omriktaren och systemet for spanningstillslag pa féljande satt:

e Tag ur sakringarna for matningsspanningen, eller bryt med utrustningens huvudstrémbrytare.

e Koppla loss lasten fran axeln om detta ar majligt.

e Om nagon av omriktarens styrplintar inte anvands, kontrollera om dessa signaler skall géras héga eller 1aga.

e  Om plintarna for motortermistor inte ansluts till nagon sadan, bygla dessa plintar.

o Kontrollera att externa kor-kontakter ar 6ppna. Kontrollera att externa varvtalsborvarden har satts till noll.
Anslut ater spanningsmatningen till omriktaren och systemet

FOrsta driftsstart

Anm: Se avsnitt 5: “Mandverstation” for att lara kdnna mandéverstationens indikeringar och hur man anvander
tangenterna samt menystrukturen.

VARNING!
Of6rutsagbar rorelse hos motorn, speciellt om motorparametrarna inte ar korrekt
installda.
Kontrollera att personal inte befinner sig i ndrheten av motorn eller tillkopplad
VIKTIGT utrustning.
.Om kor- Kontrollera att den utrustning som kopplats till motorn inte skadas om rérelsen inte
signalen ar blir den tilltéankta.
aktiv i fjarrst. Kontrollera att nddstoppskretsarna fungerar innan man startar motorn for forsta
mode startar gangen.
enheten
omedelbart
vid sp. tillslag Frekvensomriktaren kan startas antingen i fjarrstyrnings- eller lokalstyrningsmode.
Frekvensomriktarens forvalda starttillstand ar lokalstyrningsmode.
De foljande anvisningarna forutsétter att omriktarens anslutningar for styrsignaler har kopplats
sd som visas i kopplingsschemat i avsnitt 3.
Om anslutningarna gjorts pa detta satt, kommer ett positivt varvtalsbérvarde att medfora att

motorn roterar medurs, sett in i motoraxeln — mot motorn.

Anm: Om displayen under startsekvensen antingen visar ett larm
(indikeras med bokstaven "A"), eller ett blinkande
varningsmeddelande, se avsnitt 7: “Trip och felsékning”.

SHOE

Ett typiskt larm
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4-2 Handhavande av frekvensomriktaren

Drift i lokalstyrningsmode

LOKAL

= 00|

Detta &r det enklaste sattet att styra
frekvensomriktaren.

Anslut mandverstationen till
frekvensomriktaren och sla till
matningsspanningen.

Frekvensomriktaren kommer att visa
lokalstyrningsmenyn. Om den inte gor detta,
se vidare avsnitt 5 och vélj darefter lokal
styrningsmode.

Fo6lj anvisningarna hér invid, for att starta
eller stoppa motorn.

Drift i fjarrstyrningsmode

Anslut mandverstationen och sla till spanningsmatningen.

FJARR

%I dY

|

VIKTIGT:

,_
o
X
>
[

o
_J

Ge ett litet borvéarde
(se Reversera nedan)

A

[v'

Tryck for att starta motorn
och rampa till borvardet
s
[\

Tryck for att stoppa motorn

och rampa till noll
g
Reversera

Fran noll, slapp och
tryck igen for ett @ [,‘;—
negativt borvarde

G
L

X
)

£

]

(3
u
C
(@&

un
o
[

Omriktaren visar nu lokalstyrningsmenyn. Se avsnitt 5 och valj dérefter fjarrstyrningsmode

Kontrollera att varvtalspotentiometern har stéllts till noll.

Folj nedanstaende instruktioner for att starta och stoppa motorn med hjalp av mangverstationen.

Vaxla rotationsriktning med hjélp av signalen DIN2 (0V = fram, +24V = back). Alternativt kan
man vaxla tva av motorns faser (VARNING: Bryt forst matningsspanningen).

o
Entradsstart
STOPP  START
. 4
Slut KOR-brytaren (DIN1)
KOR BRYTARE
5
Ge ett litet bérvarde och
motorn kommer att rampa 0
A 100
upp till bérvardet
POTENTIOMETER
STOP _ START
N

Oppna KOR-brytaren (DIN1)
och motorn rampar till noll

KOR BRYTARE

Start med tangenter
(Endast applikationerna 1 & 5)

TRYCKKNAPPAR

5

Jo )

POTENTIOMETER

Tryck pa stopp-tryckknappen
(DIN4/DOUT2)
och motorn rampar till

nO” TRYCKKNAPPAR

Tryck p& Kor-tryckknappenn
(DIN1)

Ge ett litet borvarde och
motorn kommer att rampa
upp till bérvardet

Installationen av er frekvensomriktare ar nu fardig:

Enheten kommer att arbeta som en aterforingsfri omriktare. Den &r programmerad for att styra
en trefasmotor med en effekt, strdm och spanning, motsvarande enhetens specifikation. Med
hjélp av manoverstationen ( eller ndgot annat lampligt programmeringsverktyg) maste man nu
gora instéllningar for att anpassa frekvensomriktaren till applikationen:

e som en enkel aterforingsfri frekvensomriktare (V/F karaktaristik)
ger samre styrning av momentet vid l1aga hastigheten, men ar idealisk for styrning av flaktar

och pumpar

e som en aterforingsfri vektorstyrd frekvensomriktare
anvands for att ge maximal kontroll av momentstyrning vid laga hastigheter, exempelvis i

styrningar for hissar.
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Handhavande av frekvensomriktaren 4-3

Installningar for aterforingsfri frekvensomriktare (V/F styrning)

Omriktaren kommer att kunna kéra motorn utan vidare installningar béhéver goras. Men
parametrarna nedan ar forinstallda med "typiska” varden som beror pa omriktarens produktkod.
For att 6ka prestationen kan “faktiska” varden som passar det anvénda systemet; detta géller
speciellt P6 och P7 vars varden ska aterfinnas pa motorns typskylt. Se Stall in omriktaren efter
systemet”, sidan 4-5.
Se kap 6 "Programmering av av aktuell installation” fér forinstallnigar bestamda av

Anm:

produktkoden.
Visning Parameter Forinstallt Kort beskrivning
Denna parameter anger vilken huvudprincip
STYRMODE frekvensomriktaren skall anvanda for styrning
av motorn, och ar forinstalld till VOLT/HZ
Det forinstéall-da
- vérdet ar . . . .
MOTORSTROM produktkods- Mata in motorns markfasstrém vid fullast
beroende
Det forinstéll-da
vardet ar Mata in utfrekvensen som &r den
BASFREKVENS produktkods- | markfrekvens som anges pa motorns typskylt
beroende
" Det forinstall-da | \jat in en spanningshéjning for dkat
OKAT varde a panningshojning for oka
P la STARTMOMENT roduktkods- | Startmoment, som hjalp vid laster med
P eroende. | nog initialfriktion

Installning for aterforingsfri vektorstyrningsmode

Omriktaren &r grundinstalld att operera i V/F styrning. Anvénd tangentbordet for att ndra till
aterforingsfri vektorstyrningsmode.

Anm:

650V AC Frekvensomriktare

Visning

Parameter

SCLO

STYRMODE

Forinstallt
ATER-

FORINGSFRI
VEKTOR-

STYRNING (1)

Kort beskrivning

Denna parameter anger vilken huvudprincip
frekvensomriktaren skall anvanda for styrning
av motorn, och ar forinstalld till VOLT/HZ

For att kunna operera i aterforingsfri vektorstyrningsmode maste omriktaren kanna till mer om
systemet. En autotune (som beskrivs pa nasta sida) maste atféras, men forst ska “faktiska”
varden fran motorns typskylt foras in i parametrarna nedan.

Se kap 6 "Programmering av av aktuell installation” for forinstallnigar bestamda av

produktkoden.
Visning Parameter Forinstallt Kort beskrivning
MAX HASTIGHET | Det forinstallda | Stéll in den hastighet i Hz som 650V enheten
vardet ar skall kéras med nar man stéllt in maximal
produktkods- | hastighet
beroende
MOTORSTROM Det forinstéllda | Mata in motorns mérkfasstrom vid fullast
vérdet ar
produktkods-
beroende
BASFREKVENS Det forinstéllda | Mata in utfrekvensen som ar den
vardet ar maérkfrekvens som anges pa motorns typskylt
produktkods-
beroende
5[ L D Ej VARVTAL ENL. 1445.0 Denna parameter skall innehélla motorns
TYPSKYLT mérkvarvtal enligt typskylt, vid fullast. Detta
ar motorhastigheten i rpm vid basfrekvensen,
minus efterslédpningen vid fullast.
5[ L ’ , MOTORPOLER 4-pole Denna parar_neter skall innehalla motorns
polantal, enligt dess typskylt
or L ,Ej MOTOR- Det forinstéllda | Denna parameter skall inneh&lla motorns
L SPANNING vardet ar markspéanning, vid basfrekvensen, enligt
produktkods- | motorns typskylt
beroende
5[ L ’ ._, MAGNETISERINGS| Det forinstallda | Skriv endast in motorns tomgangsstrém
STROM vardet ar (magnetiseringsstrém) om en stationar
produktkods- | autotune utfors. Se sidan 4.
beroende




4-4 Handhavande av frekvensomriktaren

VIKTIGT:

Autotuneutforande av omriktaren

Man MASTE genomféra en autotune-procedur om man avser att anvanda
frekvensomriktaren i driftsmoden aterféringsfri vektorstyrning. Om man anvander
omriktaren i vanlig aterforingsfri driftsmode, V/Hz styrning, s ar det inte nodvandigt att
genomfdra en autotune-procedur.

Autotunefunktionen identifierar motorns ekvivalentschema och laddar automatiskt in vardena
for dessa parametrar i driften.

Fo6lj utférandet av funktionen som visas har nedan for att fullborda autotune. Se "Instéllning av
omriktaren till aktuellt system™ ndr autotune ar slutférd.

1 Stationar eller roterande autotune?

Roterar motorn fritt, dvs utan last, under autotuneproceduren?

e Om den kan rotera fritt, anvand roterande autotunefunktion (rekommenderas)
e Om den inte kan rotera fritt, anvand stationdr autotunefunktion

Utférande Krav
Roterande Kor upp motorn till Motorn maste kunna rotera fritt under
autotune-procedur maxvarvtalet som autotuneproceduren.

stallts in av
Rekommenderad anvandaren, for att
metod rakna ut alla motorns

karakteristiska data
Station&r autotune Motorn roterar inte Man maste mata in rétt varde for
procedur under magnetiseringsstrommen
Anvands endast nar | autotuneproceduren. ) e
motorn inte kan Endast en del av Anvénd forts_attnlngsws inte )
rotera fritt under motorns karakteristiska | frekvensomriktaren med hogre frekvens an
autotuneproceduren | data kan raknas ut basfrekvensen

2 Utforande av autotuneproceduren

5[ L El D AUTOTUNEMETOD 0 Véljer autotunefunktionens arbetssétt.

AKTIVERA 0 Aktiverar autotunefunktionen

AUTOTUNE

Utférande av roterande autotuneprocedur

Kontrollera att motorn kan rotera fritt i fram-riktningen. Kontrollera &ven att motorn inte har

nagon last. Det basta fallet & om man kan koppla loss motoraxeln. Om motorn ar kopplad till en

vaxellada &r detta i sin ordning, under forutsattningen att ingenting har kopplats till vixelladans
utgéende axel, vilket skulle kunna belasta motorn.

1. Stall in MAX HASTIGHET (° 2) till det maximala varvtal som man kan vilja kéra

utrustningen med vid normal drift. Autotunern kommer att utféra sina berédkningar upp till

30% over denna hastighet. Om man senare vill kdra utrustningen snabbare, sé ar det

nddvandigt att utféra en ny autotuneprocedur.

Stéll parametern AUTOTUNEMETOD (S CL20) till ROTERANDE(1).

3. Stall parametern AKTIVERA AUTOTUNE (° CL21) till 1 (SANN), och starta
frekvensomriktaren. Denna kommer nu att genomfora en roterande autotuneprocedur, vilket
visas genom att, vid monterad blindpanel, lysdiodindikatorerna for Kér resp. Stopp blinkar,
eller genom att mandverstationens display blinkande visar AE M. Denna procedur kan ta
flera minuter i ansprak, och under denna tid kommer motorn att accelereras upp till
maxhastigheten och darefter bromsas till stillastdende. Nér proceduren ar klar, aterstalls
omriktaren till stopplaget och parametern AKTIVERA AUTOTUNE ges vérdet 0 (FALSK).

Utférande av en stationar autotuneprocedur

Innan man startar en stationar autotuneprocedur, MASTE man mata in vardet fér motorns

magnetiseringsstrom (> CL14). Denna kan finnas angiven pd motorns typskylt. Om detta inte &r

fallet kan det vara ndédvandigt att kontakta motorleverantéren.

1. Stall in parametern AUTOTUNEMETOD (S CL20) till STATIONAR (0).

2. Stall parametern AKTIVERA AUTOTUNE (° CL21) till 1 (SANN), och starta
frekvensomriktaren. Denna kommer att genomfdra en stationdr autotune genom att driva en
strém genom motorn, men inte vrida dess axel. Detta visas genom att, vid monterad
blindpanel, lysdiodindikatorerna for Kor resp. Stop blinkar, eller genom att
manoverstationens display blinkande visar AE [ . Nér proceduren ar klar, aterstalls
omriktaren till stopplaget och parametern AKTIVERA AUTOTUNE ges vérdet 0 (FALSK).

N
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Handhavande av frekvensomriktaren 4-5

Installning av omriktaren till aktuellt system

Parametrarna nedan ska slutligen stéllas in for att instéllningen av omriktaren till det aktuella
systemet ska vara fullbordad. Se kap 6: ”Programmering for aktuell installation” for detaljer.

Display Parameter Default Brief Description

P El MAX HASTIGHET | Det forinstall- | Stall in den hastighet i Hz som 650V
da véardet ar | enheten skall kéras med nar man stéllt in
produktkods- | maximal hastighet

beroende

Aterforingsfri vektormode: Om denna
parameter &ndras nar man befinner sig i
denna styrmode, s& méste en autotune
utfbras igen.

MIN HASTIGHET 0.0% Minbegransning av frekvensen, som
650V kommer att kéras p&, som % av
MAX HASTIGHET.
ACCEL TID 10.0s Den tid det tar for 650V enhetens
utfrekvens att rampa upp fran noll till
MAX HASTIGHET
RET. TID 10.0s Den tid det tar for 650V enhetens
utfrekvens att ga ner fran MAX
HASTIGHET till noll
JOG BORVARDE 10.0 % Omriktarens frekvens vid joggning, som
% av MAX HASTIGHET.
STOPP-SATT 0 Vilj pa vilket satt som motorns varvtal
ska kdras till noll.
VIF LINJAR Valj LINJAR eller FLAKT styrkaraktaristik
KARAKTARISTIK (konstant eller kvadratiskt moment) nér
V/F styrning kors.
HARD/NORMAL 0 Se kapitel 6: "12 for forklaring och P11
DRIFT for konsekvenser av att ndra.
OKAT Det forinstall- | Mata in en spanningshojning for 6kat

STARTMOMENT da vardet &r | startmoment, som hjalp vid laster med
produktkods- | hég initialfriktion
beroende
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5- 1 Manoverstation

MANOVERSTATION

Mangverstationen 6511 (Man-Machine Interface, MMI)
ger mojligheter for lokal styrning av frekvensomriktaren,
dvervaka dess funktion och har fullstandig tillgang till
parametrar for anpassning till den aktuella applikationen.

A
Y.
|t e s e x|

—

Frekvensomriktarna i 650V serien kan utrustas med
antingen en standard eller en extern mandverstation.
Bagge mandverstationerna kan fastas pa
frekvensomriktarens front, men den externa
mandverstationen (med dess extra kontakt) kan dven
monteras upp till 3 meter fran frekvensomriktaren, via en

anslutningskabel: se avsnitt 3: “Installation av SLS,'S" broaramimas éfykr"f"
frekvensomriktaren” — anslutning av extern tangent tangg’emer 9 tangent
mand@verstation.

For att ta av en mandverstation, behdver man endast dra loss den fran frekvensomriktaren. For
att ater satta den pa plats, tryck tillbaks den.

Pa omriktarens typskylt finns angivet omriktarens/mangverstationens typ: se avsnitt 9:
“Tekniska specifikationer” — Forklaring av produktnyckel..

Vid spanningstillslag
Forsta gangen omriktaren slas till, efter leverans, sa ar omriktaren stalld i lokal styrningsmode

och mandéverstationen kommer att visa lokalt bérvarde, BO o,

Samtliga parametrar kommer att vara stallda till de forinstallda (fabriksinstallda) véardena. Varje
andring av dessa vérden kommer automatiskt att sparas. Omriktaren kommer att starta med
dessa vérden och med det valda styrséttet, vid efterfoljande spanningstillslag.

Styrning av frekvensomriktaren med hjalp av
mandverstationen

Beskrivning av styrtangenter

Tangent |Funktion Beskrivning
Forflyttning — Visar den féregdende nivans meny
Ater Parameter — Ga tillbaka till parameterlistan

Tripaterstallning— Raderar trip- eller felmeddelande frén
displayen och medger kontroll av parametrar

Forflyttning — Visar nasta nivas meny, eller den forsta
parametern i den aktuella menyn

Parameter — Flyttar markoren at vanster om parameterns
varde kan éndras

Forflyttning — Flyttar uppat genom menytradet

Oka Parameter — Okar vardet pa den visade parametern
Lokalmode — Okar véardet pa det lokalt instéllda borvardet
Forflyttning — Flyttar nedat i menytradet

Minska Parameter — Minskar vardet pa den visade parametern
Lokalmode — Minskar det lokalt installda borvardet
Lokalmode — Kor omriktaren

Kor Kvittens av trip — Aterstaller triptillstdndet och medger att
frekvensomriktaren startas

Lokalmode — Stoppar omriktaren. Aterstallning av trip i
alla driftsmoder

Forflyttning — Tryck och hall in for att vaxla mellan lokal-
och fjarrstyrningsmode (se sidan 5.4)

Kvittens av trip — Aterstaller triptillstdndet och medger att
frekvensomriktaren startas

Meny

Stopp

®© 0009 ®
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Information i teckenfonster

Manoverstation 5-2

P ndr man &r i parametermenyn
5 ndr man &r i instéliningsmenyn
R nér eft larmmeddelande visas

~ eflt negativt parametervérde

Visar enheten fér vardet:
§ for tid i sekunder,
V {5r spdnning iV,
Hz fér frekvens i Hz

A for strom i A
% fér procent

Indikerar

styrmode Y
' g |

Indikerar en roterande axel:
medurs = motorn gér framét
moturs = motorn gér reverserad

Visar parameternummer eller vérde,
trip information, felkoder etc.
Se "Statusindikatorer" nedan.

Visar att omriktaren ér i lokal styrmode.
Sléickt om omriktaren &r figrrstyrd.

Indikerar styrning
via faltbuss
kommunikation

Statusindikatorer

Mangverstationen kan visa foljande statusinformation:

Visning Statusindikering och
forklaring

Trolig orsak

READY/HEALTHY Inga larm.
Fjarrstyrnings-mode vald
PASSWORD Anvéandarkod.
Aktuell kod maste matas in
innan denna parameter kan

o |
o o
W
un

andras.
) M- LOCAL Lokal styrnings-mode &ar
LUL vald

STOP Frirullning till stopp eller
programmerat stopp aktiverat

i
e
ca
L)

RUN Inte mgjligt att &ndra
mellan lokal styrnings-mode och
fjarrstyrnings-mode

JOG Inte mdjligt att &ndra
mellan lokal styrnings-mode och
fjarrstyrnings-mode

ENABLE RUN eller JOG
tangent i lokal styrnings-mode
intryckt medan enable-signalen

run

m -
=2 (o
o
—

Mata in anvandarkoden for att
kunna éandra parametern. Se
sidan 5.5

Laggs till eller tas bort, bokstav for
bokstav for att visa om man gar in
i, eller ut ur lokal styrnings-mode
Jog (endast 6901 op station) eller
Run intryckt medan ingangarna
for frirullning till stopp eller
programmerat stopp ar
aktiverade, (l&g), pa
sekvensblocket. Géller endast
lokal kontroll.

Omriktaren kor i lokal styrnings-
mode eller s& ar korsignalen for
fjarrstyrnings-mode aktiv

Jog-signalen for fjarrstyrning-
mode &r aktiv

Omriktarens enable-signal ar
inaktiv, (1ag)

ar lag
Diagnosmenyn
Visning Namn Beskrivning
FREQUENCY Aktuell utfrekvens i Hertz

SPEED SETPOINT

DC LINK VOLTS

MOTOR CURRENT

{mom | ] mom } w3
| < | T

Varvtalsbérvérdet som ett procentvérde av
- maxvarvtal, MAX SPEED

Vac (rms) x V2 = spénningen i DC-
mellanledet i Volt (né&r motorn stoppats)

Aktuell motorstrém i Ampere
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5'3 Mandoverstation
Menytrad

Menytradet &r en utgrenad struktur med tre olika menynivaer.

Menynivé 1

Menynivé 2 Menyniva 3

Parameterniva

paRAVETERVENY (g PR [«
7'y

FIJARRSTYRNINGSMODE
HALL INNE

1 SEKUND

v

v  DIAGNOSMENY

HALL INNE
2 SEKUNDER

A9 &

LOKALSTYRNINGSMODE
(visar LOKALT BORVARDE)

(M)

- wd
(E )

(A

e 0

v

©

Q

KONTROLLMENY

INSTALLNINGSMENY  |v% SEE "SCt r L
(EJ

MENY FOR DIVERSE INSTALLNINGAR [,‘55 EEP

Nar man garin i en meny efter
spéanningstillslag, s& kommer den forsta
parametern i listan att visas.

Nar man darefter gér in i sammameny, s&
kommerman tillbaka till den parameter som

visades senast.

Mjukvaruversion

Visas under 8 sekunder vid uppstart.
Ex.vis, version 4.7:

Det kan ocksa visas genom att man haller
E-knappen intryckt under 2 sekunder nér
man befinner sig langst upp i menytradet,

Menyniva 1.

MENY FOR SERIEKOMMUNIKATION ["55 E ‘
A

Q0

A

Q0

(A )
W P
(4]

v
UTGANGSMENY [,;SU UE

o

TRIPMENY

o
o ® @ﬂe
:

o

A 4

INGANGSMENY [,,;5 n
2

o

@0

v

v

Q@
NI
a
Q

Q.0

WwOPG T

» lliFlE'
Q0

A 4
~‘5 :Pu {

wERD6
Q0

ENCODERMENY ,‘SE{”: 'YSEHE, {

il =

650V AC Frekvensomriktare



Manoverstation 5-4

Hur man &ndrar parametervarden

Man kan &ndra parametrar som sparas i menyerna PAT och SEE. Se avsnitt 6: “Programmering
for aktuell installation” — Konfigurerbara parametrar, dér ytterligare information finns.

e Bladdra fram till den parameter som skall andras och tryck pé @ for att visa dess varde.

o Valj vilken siffra som skall &ndras (genom att trycka pa @ flyttas markdren fran hoger till
vanster).

e Med hjélp av @ @ andras vardet. Tryck kort in tangenten for att andra en siffra ett steg,
eller hall tangenten intryckt for att 6ka andringstakten. Takten 6kar ju langre tid som
tangenten halls inne.

e Tryck pé @ for att komma tillbaka till parameterlistan. Det nya vérdet sparas nu.

Speciella menyfunktioner

Aterstéllning till fabriksinstéllning (2-tangents aterstalining)

SIa till spanningen till omriktaren, medan de . _ _

tangenter som visas i bilden har invid halls Hao” tangenterna '”tryc'f_ta- VHALL
intryckta. Enheten aterstalls nu till SLa t||_| omriktaren, fortsatt
fabriksinstallning. halla inne under minst 1 s ®

Applikation 1 laddas in. Tryck darefter pd @ .

Andring av omriktarens basfrekvens

VIKTIGT:

SIa till omriktarens matningsspanning medan de HAIl tanaenterna intrvckta: O
tangenter som visas i bilden har invid halls 1 ranger yexta. HALL
intryckta, sa att man kommer in i Ingenjérsmenyn,  Sla till omriktaren, fortsatt

. T halla inne under minst 1 s
| denna meny finns kansliga parametrar som
dramatiskt kan éndra frekvensomriktarens
beteende.

Nu visas parametern £0.01. Tryck pa @ for att komma till £0.02. Tryck pa @ for att
kunna andra parametervérdet: 0 = 50Hz (forinstéllt), 1 = 60Hz. VV&lj 6nskad frekvens och tryck

darefter pa @

Stang av matningsspanningen till omriktaren. Annu har ingen permanent andring av
frekvensomriktaren gt rum. For att spara det andrade vérdet pd parametern £0.02, maste man
gora en 2-tangents aterstallning (sa som beskrivs har ovan). Var uppmarksam pa att detta medfor
att enheten aterstalls till fabriksinstallda varden, men med den valda basfrekvensen.

Val mellan lokal- eller fjarrstyrning

Anm:

650V AC Frekvensomriktare

Frekvensomriktaren kan styras pa endera av tva satt:

Fjarrstyrningsmode: Denna mode medger att man kan &ndra applikationsprogrammet
med hjalp av digitala och analoga in- och utgangar
Lokalstyrningsmode: I denna mode sker styrning och évervakning av omriktaren

lokalt, med hjalp av mandverstationen
N&r man har valt fjarrstyrningsmoden sa ar de lokala styrtangenterna inte aktiva.
| fjarrstyrningsmoden anvéander omriktaren ett externt varvtalsborvérde. Vid lokalstyrningsmode
anvands det lokalt installda borvardet, vilket stalls in pd mandverstationen (MMI).

Man kan endast vaxla mellan lokal- eller fjarrstyrning nér omriktaren har stoppats och
antingen meddelande driftsklar, I"dY eller lokalt bérvarde visas.

Fjarr till lokal:
Hall tangenten intryckt tills 1

att displayen visar ' dY
r d l_-, FIARR
Hall tangenten intryckt tills
att displayen visarL € @ j—
%
U.ﬂ o] LOKAL

L\
A

Slapp tangenten sa visas 0
lokalt borvarde v

™




5-5

Manoverstation

Lokal till fjarr
Avlas lokalt borvarde 4 B U V@ LOKAL
T @ W
st (e T Y e

Anm: Av sékerhetsskal véaxlar inte omriktaren dver till fjarr, om detta skulle medféra att den

startas. Kontrollera att ingangarna for kor-signal, RUN, och jog-ingang, JOG, ar laga.

Skydd via anvandarkod

Nar anvéandarkoden ar aktiverad, kommer ett I6senord bestaende av ojamna siffror att forhindra

oavsiktlig, eller ej auktoriserad dndring av parametervérden genom att alla parametrar endast blir
lasbara. For att det lokala borvardet ska vara anvandbart och gé att dndra ska I6senordet besté av
jamna siffror. Anvandarkoden stélls in med hjalp av P 99 -parametern.

R TAG BORT
Steg AKTIVERING TEMPORAR INAKTIVERING ANVANDARKOD

Gor foljande Visning Gor foljande Visning Gor féljande | Visning
Forsok andra
g i P o . P
. cailf 39 00oo n&gon parameter | PASS - catn® 33 | ppgs
redasersd 0000 |ma(@ | 0000
Mata in ny Mata in aktuell gllkagjae;r anv
2 anvandarkod EI,IDG ! | anvandarkod med EI,IDG ! | kod med ’ EI,IDD ] I
till exempe till exempe till exempe
med @ @ 00 00
Ursprungliga
Tryck @ flera | FdY, Fjarr- parametern ;{Zf;a” il
3 ganger tI|JS att eller lokalt Tryck @ visas, 0000 med 0ooo
toppen pa bérvarde anvandar-
menyn natts koden inaktiv @ @
_ En omriktare kommer att starta
Tryck @ for att | T 99, Fiarr- med sin senast valda status for Tryck @ for |,
4 aktivera eller lokalt anvandarkoden. Temporar att ta bort g9
anvandarkoden | borvarde mgkﬂ@rmg Ibrli)ras vid anvandarkod
spanningsfranslag.
Forvalt = 0000, inaktiverad
Andra varden &r en anv. kod

Snabbval mellan olika styrapplikationer
Man kan omedelbart forflytta sig till
APPLIKATIONS-parametern, 71, vid
spanningstillslag, s som visas har invid.

Tryck darefter pa @ for att visa aktuell
applikation. Tryck igen sa att parametern kan andras.

Anvand tangenterna @ @ for att vélja dnskad applikations nummer.

Hall tangenten intryckt:

Sl& till omriktaren, fortsétt
hélla inne under minst 1 s

Tryck pa @ for att ladda ner applikationen i arbetsminnet.
Se avsnitt 12: "Applikationsexempel™ for ytterligare information.

Installning av menyvisning
For enkelt handhavande av omriktaren, kan denna visa fullstandiga, eller valda delar av
menyerna. Se avsnitt 6 dar det beskrivs hur installningen férandrar den visade menyn. Extra
parametrar markeras med [§ i tabellen.

@HALL

Gé till parametern SE39 (SET::SETP::ST99) och tryck darefter pa @ Detta véaxlar mellan
den fullstdndiga och den begransade menyn. Férinstallningen 0 ger endast valda delar av
menyn.. Stall in parametervérdet 1 for att fa den fullstandiga menyn.
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PROGRAMMERING FOR AKTUELL

INSTALLATION

Man kan programmera frekvensomriktaren for den aktuella applikationer. Denna
programmering bestar av en enkel andring av parametervirden. Sé véljer man t.ex. med
parametern 71 mellan olika férprogrammerade applikationer vilka kan anvéndas som en
utgangspunkt for den egentliga programmeringen.

Varje applikation kopplar internt om frekvensomriktaren for olika anvandningssétt, nar den
laddas in. Som forval har parametern vérdet "1". Andrar man instéllningen av denna parameters
varde till "2" sa laddas applikation 2 in. Se avsnitt 12: “Applikationer” for ytterligare
information.

Om det visar sig nodvindigt sa finns tre parametervarden som kan andras for att finjustera
omriktaren. Se "Instéallning av regulatorns PID - parametrar”, sidan 6-14.

Spara modifierade parametrar

Nar parametervarden modifieras eller nér en applikation laddas ner, s& sparas de nya
installningarna automatiskt. Frekvensomriktaren kommer att bibehalla installningarna dven nar
den stédngs av.

Parametertabell

Symboler som visas i parametertabellen

E Parametrar som markeras med E visas endast vid val av detaljerade menyer. Se
parametern the DETALJERADE MENYER, ( °799).

Parametrar som markeras med m ar motorparametrar. De &terstalls inte vid byte av
m applikation med hjalp av parametern "1; évriga parametrar &terstalls till de
forinstéllda vardena.

m Parametrar som markeras med ¥ visas endast nar omriktaren &r i driftsmoden VF
(Volt/Hz), vilket véljs med parametern SCLO1.

SV Parametrar som markeras med Y visas endast nar omriktaren r i aterféringsfri
vektorstyrningsmode, SV (Sensorless Vector) vilket véljs med parametern SCLO1.

Anm: Omradet for ett parametervérde anges i tabellen éver konfigurerbara parametrar.
Utsignalomrade anges som “—.xx %” , som visar att ett heltalsvarde skall sattas in med
tva decimaler.

MMI Parametertabell
Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
SET::PAR Meny
APPLIKATION Med denna parameter valjer man och laddar in den 0= Styr ej motor 1
applikation som skall anvandas. APP 0 styr inte en 1= Grundl. varvtals-
motor. APP 6, 7 & 8 ar for kommande tillampningar. styrn.
Man kan &ndra instéllningarna for en applikation med 2= Lokalffjarr
programmet ConfigEd Lite och darefter spara dessa (auto/manuell)
under namnet CUSTOM (anvéndare) for att erhéllaen 3= Forvalda varvtal
egen applikation. 4= OKA/MINSKA
Se anvandarhandledningen 650V Software Product 5= PID-regulator
Manual, avsnitt 5: "Applications” som innehaller 6= APP 6
ytterligare information om de olika applikationerna. 7=APP 7
Anm: Parametervarden aterstalls till de forinstallda gf QBZ‘IE}OM
vardena nar man laddar in en applikation, - B}
utom fér motor-parametrarna (markerade (anvandardef.)
med )
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6-2 Programmering for aktuell installation

MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
MAX HASTIGHET  Den frekvens som 650V enheten ger ut vid maximalt 7.5 till 300Hz 50 eller
borvarde.. Det forinst. vardet ar produktkodsberoende 60Hz
MIN HASTIGHET  Den lagsta frekvens som 650V enheten ger ut, som ett  -100.0 till 100.0% 0.0%
%-véarde av parametern MAX HASTIGHET.
ACCEL TID Den tid det tar for 650V enhetens utfrekvens att rampa 0.0 till 3000.0s 10.0s
upp frén noll till MAX HASTIGHET
RET. TID Den tid det tar for 650V enhetens utfrekvens att ga ner 0.0 till 3000.0s 10.0s
frdn MAX HASTIGHET till noll
MOTORSTROM Denna parameter har vardet for motorns mark-fasstrom  0.01 to 999.99A Produkt-
vid fullast kodsber.
BASFREKVENS Den utfrekvens dar maximal utspanning erhalles. Det 7.5 till 240Hz 50 eller
forvalda vardet ar produktkodsberoende 60Hz
JOG BORVARDE  Den hastighet som 650V enheten ger om jog-ingdngen  -100.0 till 100.0% 10.0%
ar hog, som ett %-varde av parametern MAX
HASTIGHET
STOPP-SATT RAMP : Motorns hastighet sanks till noll, med en 0=RAMP 0
andringshastighet som bestams av RET. TID (*5). En2 1=UTRULLNING
sekunders puls ges vid slutet av rampen 2=INJEKTION
UTRULLNING : Motorn tillats rulla ut till stopp.
INJEKTIONSBROMS : P4 ett stoppkommando, séanks
motorspanningen snabbt vid konstant frekvens for att
sénka flédet i motorn. En lagfrekvent bromsstrom
paféres darefter, tills att motorns hastighet &r nastan
noll. Detta efterféljs av en tidsstyrd DC-puls for att lasa
motoraxeln.
VIF LINJAR : Denna ger en konstant flodeskaraktéristik upp  0=LINJAR 0
KARAKTARISTIK till BASFREKVENS 1=FLAKT

FLAKT : Denna ger en kvadratisk flodeskaraktéristik upp
till BASFREKVENS. Denna karaktéristik passar
lastforhallandena vid applikationer med flaktar och de
flesta pum’par

Se vidare "12.
UTSPANNING
-00% Eg§é¥EE?:FEKT
LINJAR
KVADRATISK
FREKVENS

f B BASFREKVENS
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MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
HARD/NORMAL % AV MOTORMARKSTROM 0=HARD (FALSK) 0
DRIFT 100% 6verlast under 30s (hard drift) 1=NORMAL (SANN)
150%
127.5%
10596 XA N
100% 25 a0 TID (s)

HARD DRIFT: stromgransen &r stalld till 150% av
motorstrémmen, omvéand tidsfordréjning ar stalld till 30s,
darefter stélls stromgransen till 105% under en tid av
10s. Vid en lagre last forblir verlastytan densamma,
t.ex. vid 127.5% last under 60s — nar de 60s har I6pt ut,
kommer utsignalen fran den inversa lastintegralen att NORMAL DRIFT
backas under en tid av 10s, frdn 150% som tidigare. kallades tidigare
NORMAL DRIFT: : stromgransen &r stalld till 110% av .
motorstrommen, omvand tidsfordrojning ar stélld till 30s _Kvadran§k k?rakt'
Nar "11 andras fran FLAKT till LINJAR, sa stalls 12 til I SSD Drives

0 (HARD) handledningar.
NAR "11 andras fr&n LINJAR till FLAKT, s stalls 712 till
1 (NORMAL DRIFT)

P12 kan stallas oberoende

P13 OKAT
STARTMOMENT

Anvands for att 6ka motorns flode vid laga hastigheter.  0.00 till 25.00% Produkt-
Detta gor det mojligt for omriktaren att ge ett hdgre kods-
startmoment vid laster med hog friktion. Omriktaren okar beroende.

motorspanningen over den valda V/F-karaktaristiken i
det lagre hastighetsomradet.

UTSP.V‘
100% I OMR. MED
FLODE FOR KONST. EFFEKT
OKAT
MOMENT .
~— NORMALT FLODE
25% i OKAT MOM.
0% o= FREKVENS
fB = BASFREKVENS
ANVANDARKOD En anvandarkod kan anvandas for att forhindra otilldten 0000 — FFFF 0000
andring av parametrar. Nar "99 stalls till ett varde skilt
fran noll, s& ombeds man mata in detta varde, innan
né&gra parametrar kan andras
Parametrarna 301 till "308 visas i PARAMETER-menyn, nar man valt applikation 3 med parametern "1
P 3 D ’ PRESET 0 Ett varvtalsbérvarde som kan stéllas in pa en -100.00 till 100.00 -
potentiometer av anvandaren
P 3 DE] PRESET 1 Ett anvandarinstallt hastighetsborvarde -100.00 till 100.00 20.00
P 3 ﬂ 3 PRESET 2 Ett anvandarinstallt hastighetsborvéarde -100.00 till 100.00 50.00
P 3 U |_, PRESET 3 Ett anvandarinstallt hastighetsborvarde -100.00 till 100.00 100.00
[2] 3 ﬂ 5 PRESET 4 Ett anvandarinstallt hastighetsborvérde -100.00 till 100.00 -10.00
P 3 D E PRESET 5 Ett anvandarinstallt hastighetsborvarde -100.00 till 100.00 -20.00
P 3 D " PRESET 6 Ett anvandarinstallt hastighetsborvarde -100.00 till 100.00 -50.00
P 3 U B PRESET 7 Ett anvandarinstallt hastighetsborvarde -100.00 till 100.00 -100.00
Parametrarna 401 till 404 visas i PARAMETER-menyn, nar man valt 4 med parametern 71
[ y U | OKA/MINSKA Den tid det tar for att 6ka utsignalen fran Oka/Minska- 0.0 till 600.0s 10.0s
RAMPTID blocket fran 0.00% till 100.00% av dess varde
P ._, DE OKA/MINSKA Maximalt véarde for rampgeneratorns utsignal -100.00 till 100.00% 100.00%
MAXVARDE
P ._, U 3 OKA/MINSKA Minsta varde fér rampgeneratorns utsignal -100.00 till 100.00% 0.00%
MINVARDE
[ y ﬂ Y OKA/MINSKA Vardet som utgangen stélls till nar terstallningssignalen  -100.00 till 100.00% 0.00%
RESETVARDE ar SANN, nar DIN4 (plint 10) ar 24V i applikation 4
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MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
Parametrarna "501 och "506 visas i PARAMETER-menyn nér man valt applikation 5 med parametern ©1
2] 5 D ’ PI P forstarkning Forstarkningen for PID-regulatorns P-del 0.00 till 100.00 0.10
P 5 DE P1 | forstarkning Forstarkningen for PID-regulatorns I-del 0.00 till 100.00 1.00
P 5 U 3 PID D forst. Forstarkningen for PID-regulatorns D-del 0.00 till 100.00 0.00
P 5 D |_, PID D FILTER For att hjélpa till att minska inverkan av hogfrekvent 0.05 till 10.00s 0.05s
TIDSKONSTANT brus pa derivatadelen, &r regulatorn forsedd med ett
forsta ordningens lagpassfilter. Denna parameter
bestammer filtrets tidskonstant.
[2] 5 D 5 PID ATERF. En multiplikator i signalvagen fér PID regulatorns -10.00 till 10.00 1.00
FORST aterforing
P 5 D E PID UTSIGNAL- Begransar max positiv och negativ utsignal fran PID- 0.00 till 300.00% 300.00%
BEGR regulatorn
P 5 D ', PID SKALNING Denna parameter ger en dvergripande skalfaktor som -3.0000 till 3.0000 1.0000
inverkar efter begransningen av PID-regulatorns
utsignal
p S n B PID REGLERFEL  Resultatet av berékningen BORVARDE - ATERFORING —.xx % —.Xx%
u x ATERFORINGSFORST.
P S D 9 PID UTSIGNAL Utsignalen fran PID funktionsblocket —.XX % —XxxX %
Parametrarna "901 och "908 visas i PAR.MENYN nar det finns en motsvarande inmatning i menyn ANPASSNING.
ANPASSNINGS- Valj en parameter som skall visas i PARAMETER 0 till 1655 0
MENY 1 menyn, genom att i programmet ConfigeEd Lite (eller
n&got annat lampligt programmeringsverktyg) mata in
TAG-numret fér parametern. Atta parametrar kan matas
in i menyn. ANPASSNINGSMENY 1 &r den forsta av,
ANPASSNINGSMENY 2 ar den andra av de nya
parametrarna i menyn osv. De parametrar som anges i
P901 till P908 kommer att Iaggas till sist i
parameterlistan i PARAMETER-menyn.
Mata in véardet O for att lamna menyn oanvand.
P 9 DE ANPASSNINGS- Som Fo01 0 till 1655 0
MENY 2
P 9 D 3 ANPASSNINGS- Som F901 0 till 1655 0
MENY 3
P 9 D |_, ANPASSNINGS- Som F901 0 till 1655 0
MENY 4
P 9 D 5 ANPASSNINGS- Som Fo01 0 till 1655 0
MENY 5
P 9 DE ANPASSNINGS- Som F901 0 till 1655 0
MENY 6
P 9 D -, ANPASSNINGS- Som Fo01 0 till 1655 0
MENY 7
P 9 DB ANPASSNINGS- Som F901 0 till 1655 0
MENY 8
INSTALLNING::STYRMODE-menyn
SE L D ’ STYRMODE Denna parameter anger vilken styrmode som omriktaren 0=VOLT/HZ 0
skall anvéndas i 1=ATERF:VEKTOR
or L D Ej VARVTAL ENL. Denna parameter skall innehalla motorns varvtal vid 0.1 till 30000.0 RPM Beror pa
L TYPSKYLT marklast, enligt typskylten. Detta ar motorns varvtal vid produkt-kod
basfrekvensen minus efterslapningen vid full last
er L ﬂ 3 INFANGNING Gor det mojligt att i driftsmoden Volt/Hz (SANN) fa 0=FALSK 0
L motorn att hinna upp en roterande last. 1=SANN
Stn n 3 INFANGNING Gor det mojligt att i driftsmoden aterforingsfri 0=FALSK 0
Lu vektorstyrning (SANN), f& motorn att hinna upp en 1=SANN

roterande last.
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MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
Sr L U q_, AKTIVERA Efterslapningskompenseringen &r i drift nér parametern  0=FALSK 0
L EFTERSLAPN.- ar SANN. Funktionen eliminerar hastighetsvariationer 1=SANN
KOMP. under varierande lastforhallanden, i V/F styrmode om
korrekt varde for MAGNETISERINGSSTROM har
matats in for parametern >CL14
Sr L D 5 AKTIVERA Aktiverar stabiliseringsfunktionen nar parametern ar 0=FALSK 1
L STABILISERING SANN. Funktionen eliminerar mindre varvtalsvariationer 1=SANN
i VIF styrmode
cr L U E SPANNINGS- INGEN : omriktaren forsoker inte att styra 0=INGEN 0
L STYRNINGS- pulsbreddsmodulatorn efter variationer i DC- 1=FAST
MODE mellanledets spanning 2=AUTOMATISK
FAST : omriktarens utspanning halls konstant,
oberoende av variationer i DC-mellanledets spanning.
Omriktarens produktkod anger det forinstallda vardet for
onskad maximal utspénning (se MOTORSPANNING
nedan)
AUTOMATISK : omriktaren styr grad av
Overmagnetisering vid inbromsning
Sca nAa TYP AV FORHOJT  Bestammer forhallandet mellan fast 6kat startmoment ~ 0=FALSK 1
Ltuid STARTMOMENT och utspanningen. Det finns tva typer: 1=SANN
FALSK ger en utspanning som varierar enligt
nedanstaende bild (med automatiskt forhéjt startmoment
installt till 0.0 %). Vid detta val skall AUTO FORHOJT
STARTMOMENT (CL08) ocksa stéllas in for att optimal
styrning vid laga hastigheter.
SANN efterliknar den styrning av utspanningen som
erhélles med SSD Drives' 601 produkter. Detta medfor
att man snabbt kan ersétta en 601 enhet med en 650V.
AUTO FORHOJT STARTMOMENT (CLO8) har ingen
inverkan i detta fall.
Enkel metod (CLO7 = 1)
100% S —
Motor
spanning
volt
OKAT
STARTM.
Utfrekvens BAS-
FREKVENS
Avancerad metod (CLO7 =
Stn n B AUTO FORHOJT  Med denna parameter kan man erhalla en lastberoende  0.00 till 25.00 % 0.00 %
Lu STARTMOMENT kompensering for spanningsfallet dver
statorresistansen. Detta medfor att motorflodet blir
korrekt (vid lastforhallanden) vid laga utfrekvenser, vilket
medfor ett 6kat tillgangligt moment. AUTO FORHOJT
STARTMOMENT anvéands endast nar man stallt in TYP
AV STARTMOMENT till parametervérdet 0.
Vardet for parametern AUTO FORHOJT
STARMOMENT bestdmmer med hur manga volt
motorspanningen okas, vid 100% last.
Staller man véardet for AUTO FORHOJT
STARTMOMENT for hogt, kan detta medféra att
omriktaren strombegransar. Om detta skulle ske, s&
kommer den tid det tar fér omriktaren att na den
installda hastigheten att bli langre. Minskar man véardet
for AUTO FORHOJT STARTMOMENT, s& undviker
man detta problem.
5[ L09 ENERGI- Né&r parametern satts till SANN, s& minskas 6nskad 0=FALSK 0
BESPARING motorspanning for att minimera energiforbrukningen i de  1=SANN
fall omriktaren stationart driver en latt last.
SCL D MOTORSTROM Denna parameter skall ha vérdet fér motorns linjestrsm ~ 0.01 to 999.99A Produkt-
L vid marklast, enligt dess typskylt kods
beroende
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MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
Sr L , ’ MOTORPOLER Denna parameter skall ha vérdet fér antalet poler i motorn,  2=2 poler 4
L enligt dess typskylt 4=4 poler
6=6 poler
8=8 poler
10=10 poler
12=12 poler
SE L ,E MOTOR SPANNING Denna parameter skall ha vardet fér motorspanningen vid 0.0 till 575.0V Produkt-
basfrekvensen, enligt typskylt kods
o beroende
SE L ’ |_, MAG STROM Denna parameter skall ha vardet for motorns linjestrom i 0.01 till 999.99 A Produkt-
tomgang, s& som den har raknats fram av autotune- kods
unktionen, eller s& som angivits pa motorns typskylt beroende
or L , 5 EFFEKT Denna parameter skall ha vardet for motorns effekt, enligt  0.00 till 355.00kW Produkt-
L dess typskylt kods
beroende
5[| |5 MOTOR KOPPLING Denna parameter skall ha vardet fér motorns 0= DELTA 1
Lt inkopplingssatt enligt dess typskylt. 1= STJARNA
STATOR RES Denna parameter skall ha vardet fér motormodellens 0.0000 till 250.0000Q Produkt-
statorresistans per fas, s& som den raknats fram av kods
autotunefunktionen. beroende
cr L ,B LACKIND. Denna parameter skall ha vardet for motormodellens 0.00 till 300.00mH Produkt-
L lackinduktans per fas, s& som den raknats fram av kods
autotunefunktionen. beroende
SE L , 9 OMSESIDIG IND. Denna parameter skall ha vardet for motormodellens 0.00 till 3000.00mH Produkt-
omsesidiga induktans per fas, s& som den raknats fram av kods
autotunefunktionen. beroende
ROTORNS Denna parameter skall ha vardet fér motormodellens rotor-  10.00 till 3000.00ms Beror pa

SCLIA

tidskonstant s& som den réknats fram av
autotunefunktionen.

TIDSKONSTANT

produkt-kod

cr L E B AUTOTUNE METOD Viljer vilken metod som skall anvandas vid 0= STATIONAR 0
L autotuneproceduren. 1= ROTERANDE
SE L El ’ AKTIVERA Bestammer om autotuneproceduren &r aktiv eller ej. 0=FALSK 0
AUTOTUNE Autotuneproceduen ar aktiv om parameterns satts till SANN 1=SANN
och nar omriktaren ar i drift
or L B ’ STROMGRANS Denna parameter anger vid vilken motorstrom, i % av 0.00 till 300.00% 300.00%
L parametervardet for MOTORSTROM (°CL10), som
omriktaren borjar strombegrénsa.
SE ) 8 E MOMENTBEGR: Denna parameter anger maximalt varde fér drivande -500.0 till 500.0% 200.0%
L DRIVANDE motormoment.
VARVTAL
SE L B 3 MOMENTBEGR. Denna parameter anger maximalt varde for bromsande -500.0 till 500.0% -200.0%
BROMSANDE motormoment.
VARVTAL
SE L H ._, TYP AV TRIP VID Denna parameter anger om ett dverlasttrip (stall) skall 0= FALSK 1
OVERLAST avges baserat pA motormomentet eller motorstrommen. 1= SANN
FALSK = MOMENT, SANN = STROM
SE L g ’ PROP. FORST Parametern staller proportionalforstarkningen i regler- 0.00 till 300.00 Beror pa
VARVTAL retsen. produkt-kod
Varvtalsfelet (varv per sekund) x proportionalforst. =
procent moment.
SE L g E INTEGRALTID Parametern staller integraltiden i reglerkretsen for varvtal. 1 till 15000ms Beror pa
VARVTAL Ett varvtalsfel som gor att proportional-delen kraver dkat produkt-kod

moment T, kommer att medfdra att integraldelen rampar
upp till ett 6kat momentkrav T efter en tid som &r lika med
den som stéllts in for integraltidsparametern.

N
™
-
~d

cr L 9 3 MAXBEGR. Denna parameter stéller in den 6vre gransen for 6nskat -110.00 till 110.00% 110.00%
L VARVTAL varvtal

er L g q_, MINBEGR. Denna parameter stéller in den nedre gréansen for -110.00 till 110.00% -110.00%
L VARVTAL onskat varvtal.
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MMI Parametertabell

5pPES

ﬁOUT 1 VARDE
F

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
INSTALLNINGS::INGANGS-menyn
DIN 1 INVERTERA Inverterar vardet pa signalen, SANN eller FALSK. 0= FALSK 0
1= SANN
DIN 2 INVERTERA  Som °IP01 Som °IP01 0
5 PO2
DIN 3 INVERTERA  Som °IP01 Som °IP01 0
5PO3
S POV DIN 4 INVERTERA  Som °IP01 Som °IP01 0
DIN 5 INVERTERA  Som °IP01 Som °IP01 0
5 IPOS
DIN 6 INVERTERA  Som °IP01 Som °IP0O1 0
5 IPO6
DIN 7 INVERTERA  Som °IP01 Som °IP01 0
5 IPOT
AIN 1 SKALNING [ TP ] [SKALNING ) NOLLPUNKT] -300.0 till 300.0% 100.0%
f I
v - i 0 0
g ’P ,E AIN 1 NOLLPUNKT OSKALAD ) 300.0 till 300.0% 0.0%
wsic. Y g > VARDE
[ ’P , 3 AIN1TYP + 0= 0-10V 0
0 till 100% av vald TYP =0-
1=0-5V
[ ’P El ’ AIN 2 SKALNING -300.0 to 300.0% 100.0%
TYP ] [SKALNING | [NOLLPUNKT]
AIN 2 NOLLPUNKT ] -300.0 to 300.0% 0.0%
5P cc 3 i ] 0 0
OSKALAD "
| AIN 2 TYP - —> VARDE 0= 0-10V 3
5iP23 INSIG. X + 1= 0-5V
0 till 100% av vald TYP 2= 0-20mA
3=4-20mA
[ ’P d ’ DIN 1 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
[ ’P E,E DIN 2 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
[ ’P d 3 DIN 3 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
[ ’P d |_, DIN 4 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
[ ’P d 5 DIN 5 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
[ ’P dE DIN 6 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
[ ’P d ', DIN 7 VARDE Logiskt varde for ingdngen, SANN eller FALSK (efter ev. 0=FALSK 0
invertering) 1=SANN
ﬁIN 1 VARDE Insignalens varde efter skalning och nollpunktsjustering —.x% —.X%
F
[ ’P H E AIN 2 VARDE Insignalens vérde efter skalning och nollpunktsjustering —.x% —.X%
INSTALLNING: UTGANGS-menyn
S"’P D ’ AOUT 1 KALLA ANALOG OUTPUT 0=INGEN 1
C 0 NONE —* scAf  SOPDR 1= BEHOV
1 DEMAND % —o\._ 2= STROM
g SIUERF!?RE(;\J;;A; —e OFFSET 5 QP0 3010V 3= p|p FELSIGNAL
6 —=o ABSOLUTE § = ¢
4 RAISE/LOWER %—e gPG 4= OKAMINSKA
OUTPUT UTSIGNAL
AOUT 1 SKALNING -300.00 till 300.00% 100.00%
s0PO2 ( SKA*LNING} [NOLLJPUNKTH ABS ]
AOUT 1 -300.00 till 300.00% 0.00%
SDP D 3 NOLLPUNKT VARDE-» X |
Sr,P ﬂ |_, AOUT 1 ABSOLUT 0= FALSK 1
C (ej absolut)
1= SANN (absolut)
BEGR. [ UTSIG. -300.0 till 300.0% 0.0%
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MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
g DOUT 2 KALLA DIN4 / DOUT2 0= INGEN 0
UPE ’ Se 0 NONE 1= FELFRI

vidareKonfigurering 1 HEALTH —‘N 2=TRIP

av plintarna 9 & 10 2 TRIPPED —e INVERT (output) 5 {POY > 3= KOR

(digitala in- 3 RUNNING —e 4=VID NOLL

lutgéngar, sidan 6- 4 ATZERO —e 5= VID HASTIGHET

13. 5 ATSPEED —e 6= VID LAST

6 AT LOAD —e

g 0P22 DOUT 2 (UTGANG) Lika SIPO1. Stall in O for applikationerna 1 & Som SIPO1 0
! INVERTERA 8.
[ DOUT 2 VARDE SANN eller FALSK utsignal. 0=FALSK 0
gP23 1=SANN
SDP 3! STYRSIGNAL TILL  INGEN : Relaet &r 6ppet Som *0OP21 1
RELA Relaet sluter nar:

FELFRI : kérsignal finns ej, eller sa finns inga trip

TRIP : det finns ett trip

| DRIFT : motorn kors

VID NOLL : utsignalen &r under 1% av MAX
HASTIGHET (72)

VID HASTIGHET : utfrekvensen &r lika med eller néra
borvardet och inom +1% av MAX HASTIGHET (72).
Exempel: om MAX HASTIGHET = 50Hz och bdrvardet =
30Hz, s& ar 1% av MAX HASTIGHET = 0.5Hz. D& &r
VID HASTIGHET sant mellan 30 +0.5Hz.

VID LAST : storleken pa det avgivna momentet &r
storre &n, eller lika med momentgransens som stéllts in i
parametern 5742

RELAY
0 NONE —e

1 HEALTH
2 TRIPPED k INVERT (output) 5 QP 32 |

3 RUNNING —e

4 ATZERO —e

5 AT SPEED —e
6 AT LOAD —e

5'—”:' 3 E INVERTERA RELA Inverterar vérdet pa signalen, SANN eller FALSK. 0=FALSK 0
U 1=SANN
g RELA VARDE SANN eller FALSK utsignal. 0=FALSK 0
DP 3 3 1=SANN
INSTALLNING:: TRIP-meny
S D D P STANG AV Stéanger av trip for BRUTEN STROMSLINGA (4-20mA) 0= TRIP AKTIVT 1
L STROMLARM 1=TRIP EJ AKT.
AIN2 OVERLAST Stéanger av trip for 6verlast (plint 3) Som STROMLOOP 0
STANG AV Stanger av trip for 6verlast (motor-stall) Som STROMLOOP 0
JLitL OVERLAST
(STALL)
STANG AV MOTOR  Stanger av trip frAn motortermistor Som STROMLOOP 0
OVERTEMP
STANG AV INVERS Stanger av trip fran 6verlastintegral-berékningen (invers  Som STROMLOOP 1
TIDSINTEGRAL tid)
Sdb r STANG AV TRIP Stanger av trip for bromsmotsténd for dynamisk broms ~ Som STROMLOOP 1
FR DYN. BR.
Sdb 5 SWITCH FOR DYN. Sténger av trip fér switch for dynamisk broms Som STROMLOOP 1
BROMS
55 P C, VARVTALS- Stanger av trip for varvtalsaterforing Som STROMLOOP 0
ATERFORING
[ D 5 P d OVERVARVTAL Stéanger av trip for 6vervarvtal Som STROMLOOP 0
SC“ ‘:—I P DISPLAY (MAN. Stanger av trip fran display (manéverstationen) Som STROMLOOP 0
STAT))
ng r P DC MELLANLED Sténger av trip DC mellanled rippel Som STROMLOOP 0
RIPPEL
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MMI Parametertabell

BAND 1

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
INSTALLNING::KOMMUNIKATIONS-meny
g VAL AV Valjer typ av fiarrstyrings-kommunikationsmode: 0=FALSK 0
E'E G’ FJARRSTYRN.- 1=SANN

MODE 0 : FALSK och i FJARR mode medfér styrning fran

F plintarna.
1: SANN, och i FJARR mode medfér styrning via
seriekommunikationen.

SSE 02 KOMM. TIDS- Anger maximalt tilldten tid mellan pollningen av 0.01till 600.0s 0.0s
BEGRANSNING parametern KOMM. KOMMANDO. Omriktaren kommer
att trippa om denna tid dverskrids. Stall tiden till 0.00

sekunder for att stdnga av funktionen.
S[_"E D 3 KOMM. ADRESS Omriktarens id-adress. 0 till 255 0
= Anm.: om den sétts till 0, s& kommer omriktaren endast
att svara pa allmanna meddelanden (broadcast).

SCEDY KOMM. Valjer kommunikationshastighet fsr MODBUS 0:1200 4
rate) 2:4800
3:7200

4:9600
5:14400
6 : 19200
7 : 38400
8:57600
5 PARITET Véljer paritet fér MODBUS protokollet. 0= INGEN 0
EIE D 5 1= UDDA
2= JAMN
SL',E 0& SVARSTID ms Tiden i millisekunder fran det att omriktaren tagit emot O till 200 5
= en komplett begéaran fran den 6verordnade styrenheten
(PLC/PC) tills att den svarar pa denna begéaran.

SSE 07 PROTOKOLL FOR  vjjer vilket protokoll som skall anvandas fér 0= AUTOMATISK 0
MANOVER- tangentbordskontakten p& omriktarens framsida. Om 1= MAN.STAT
STATIONSPORT  EIBISYNC ASCII valts, s &r, KOMM. HASTIGHET 2=EIBISYNC ASCII
19200 och PARITET ar JAMN. FIELDBUS kan anv. i 3= MODBUS

framtiden. 4= FIELDBUS
SL',E 08 PROTOKOLL P3  viljer vilket protokoll som skall anvandas for RS232 Som *SE07 0
= PORTEN programmeringsporten p& enhetens styrkort. Om
EIBISYNC ASCII valts, s& ar, KOMM. HASTIGHET
19200 och PARITET &r JAMN. FIELDBUS kan anv. i
framtiden.
INSTALLNING::SETP-menyn
Sq.& 0! JOG ACCEL TID Som "4, fér Jog 0.0 till 3000.0s 1.0
P " .

55‘: 02 JOG RET. TID Som "5, for Jog 0.0 till 3000.0s 1.0

55': ﬂ 3 RAMPTYP Valjer typ av ramp OfLINJAR 0

1=S-formad

SL',': D L, S RAMP Forandringen i acceleration i kurvan i enheter per 0.01 till 100.00 s3 10.00

= FORANDRING sekund?

55': D 5 S RAMP Nar man valjer SANN och S rampen &r vald, medfér en  0=FALSK 1
KONTINUERLIG mjuk 6vergang om varvtals-borvardet dndras under 1=SANN

rampning. Kurvan styrs av parametern S RAMP
FORANDRING. Om man véljer FALSK, s sker en
omedelbar évergang frdn den gamla kurvan till den nya
g = ': ﬂ E VAL AV MINHAST.  Valjer pa vilket satt omriktaren foljer referensen: 0=PROP.MED/MIN. 0
= Proportional : minimum begransning, linjar : mellan 1=LINEAR (anvand i
minimum och maximum. 601 produkten)

55': , ’ SKIPFREKVENS 1  Denna parameter anger centrumfrekvensen pa 0.0 till 240.0 Hz 0.0

skipband 1 i Hz

SL',': ,El SKIPFREKVENS-  Bredden p& band 1 i Hz 0.0 till 60.0 Hz 0.0
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MMI Parametertabell

Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
SL"': | 3 SKIPFREKVENS 2  Denna parameter anger centrumfrekvensen pa 0.0 till 240.0 Hz 0.0
= skipband 2 i Hz
BAND 2
55': El { AUTO OMSTART-  Anger antalet omstarter som tillats innan man méste 0till 10 0
FORSOK gOra en extern reset
55': El E AUTO OMSTART-  Anger tidsfordrgjningen mellan omstartférsoken som 0.0till 600.0 s 10.0
FORDROJNING utléses av tripsignalernai AUTO OMSTART
TRIGGSIGNALER och AUTO OMSTART
TRIGGSIGNALER+. Fordrojningen startar fran att alla
fel nollstallts
SSt El 3 AUTO OMSTART Startar automatisk om enheten pa ett urval av tripvillkor. 0x0000 till OXFFFF 0x0000
TRIGG-SIGNALER  ge aysnitt 7: "Trip och felsokning” - Hexadecimal
representation av trip
5|_" ': El Y AUTO OMSTART  Startar automatisk om enheten pa ett urval av tripvillkor. 0x0000 till OXFFFF 0x0000
= TRIGG- Se avsnitt 7: "Trip och felsokning” - Hexadecimal
SIGNALER+ kodning av trip
5|_-' ': 3‘ AKTIVERA DYN. Aktiverar dynamiska bromsfunktionen. 0=FALSK 1
= BROMS 1=SANN
5':'1: 3 E; VARDE PA DYN. Motstandsvardet for dynamiska bromsfunktionen. 1 till 1000 Beror p&
= BROMSMOTST. produkt-kod
Sclt 3 3 EFFEKT PA Den effektutveckling som motstandet fér dynamiska 0.1 till 510.0 kW Beror pa
= MOTST FOR DYN. bromsfunktionen kontinuerligt tal produkt-kod
BROMS
gqt 3 |_, OVEREFFEKT PA  En multiplikativ faktor som kan appliceras p4 EFFEKT 1 till 40 25
< MOTST. FOR DYN. PA MOTST FOR DYN: BROMS, for 6verlaster under
BROMS kortare tid &n 1 sekund.
Sc' t L{ ) MOM ENTATER- Visar uppskattat motormoment, som ett procentuellt —.XX % —.XX %
= ) FORING véarde av motorns markmoment.
Sqt Y E MOMENTNIVA Denna parameter anvands for att stélla in den last vid -300.0 till 300.0 % 100.0 %
= vilken signalen VID LAST blir SANN. VID LAST kan
véljas for de digitala ingdngarna. Se parametrarna
SOP21 och *OP31.
100% = markmoment for motorn.
g|_-' ': Ll 3 ANVAND Nar parametern givits vardet SANN sd ignoreras 0=FALSK 0
- ABSOLUT motorns rotationsriktning. | detta fall skall 1=SANN
MOMENT jamforelsenivan alltid vara positiv.
Nar parametern givits vardet FALSK, ignoreras inte
rotationsriktningen. Kér man en last i reverserad
riktning, fr man ett negativt varde pad momentet. | detta
fall kan jamforelsenivan vara positiv eller negativ.
0.0 till 100.0 % 0.0 %

Sqt g MINHASTIGHET | Storleken p& minsta tilldtna borvéarde som anvands vid
= LOKALMODE lokalstyrd drift.
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Visning Parameter Beskrivning Omrade Forinstallt
5'-7!: S E AKTIVERADE Tangenterna pa 6901 tangentbordet kan aktiveras eller 0000 till FFFF FFFF
= TANGENTER goras inaktiva individuellt. Kombinationen ger
parametervardet som visas i tabellen nedan.
g Forinstéllningen FFFF gor alla tangenter aktiva.
ﬁ' = Parametervarde Kor Lokal/fjarr |JOG Fram/back
. ) 0000 - - - -
D 0010 - - - AKTIV
ar ) 0020 - - AKTIV -
’L{_ . 0030 - - AKTIV AKTIV
0040 - AKTIV - -
6901 0050 - AKTIV - AKTIV
0060 - AKTIV AKTIV -
0070 - AKTIV AKTIV AKTIV
0080 AKTIV - - -
0090 AKTIV - - AKTIV
00AO AKTIV - AKTIV -
00BO AKTIV - AKTIV AKTIV
00CO AKTIV AKTIV - -
00DO AKTIV AKTIV - AKTIV
00EO AKTIV AKTIV AKTIV -
00FO0 AKTIV AKTIV AKTIV AKTIV

Om man, nar man anvander standard 6511 och 6521
mandverstationen, stanger av tangenten FRAM/BACK,
s& forhindras att man anger ett negativt borvarde (for
rotation at andra héllet). P4 samma satt kommer man
om tangenten LOKAL/FJARR stéangs av, att férhindra
en omstéllning fran lokal till fiarrstyrningsmode eller

6521 omvéant
Sqt 9 B LAST Ger man denna parameter vardet SANN, kan man inte 0=FALSK 0
= APPLIKATION andra parametern 1. 1=SANN
F$té‘1|| parameterns vérde till FALSK for att kunna &ndra
1.
5|_-' ': g 9 DETALJERADE Valjer fullstandig menyinformation om vardet & SANN.  0=FALSK 0
= MENYER De 6vriga parametrarna i de fullstdéndiga menyerna 1=SANN
markeras i denna tabell med
SET::ENC Menu
SE n E” ENCODERTYP Stall in denna parameters varde efter vilken typ av 0= KVADRATUR 0
encoder som skall anvandas: 1= KLOCK./RIKTN.
0 : KVADRATUR (via digitaling. 6 & 7, 2= KLOCKNING

ENCA och ENCB respektive)

1 : KLOCKNING/RIKTNING (via dig.ing.
6&7,
ENCA och ENCB respektive)

2 : KLOCKNING (via dig.ing. 6, ENCA)

SE n ﬂ E, ENC NOLLST. Néar parametern givits vardet SANN sa nollstalls och 0=FALSK 0
halls utgangarna LAGE och HASTIGHET pa noll. 1=SANN

SE n ﬂ 3 ENC INVERTERA  Nar parametervardet &r SANN, byter man tecken pad den 0=FALSK 0
uppmaétta hastigheten och riktning for lagesraknaren. 1=SANN

SE n ﬂ q_, ENC PULSER PER Antalet pulser per varv maste stallas in till det varde 100 till 20000 100
VARV som galler fér den anvanda encodern Stéller man in ett
felaktigt varde, kommer inte ratt hastighet att matas upp.
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MMI Parametertabell
Visning Parameter Beskrivning Omrade

Forinstallt

SE N D 5 ENC. Med hjalp av denna parameter kan man skala om 0.00 till 300.00 1.00
SKALFAKTOR

utsignalen "hastighet" till det varde som anvandaren
HASTIGHET onskar. Med det forinstéllda vardet 1.00, &r signalen
"hastighet" given i varv per sekund. Andrar man
skalfaktorn ENC. SKALFAKTOR HASTIGHET till 60.00
sa f&r man en utsignal i varv per minut.

For att erhalla en utsignal som raknas i procent av
motorns maxvarvtal, dar maxvarvtal &r den hastighet i
varv per minut som motorn kors vid, skall vardet for
ENC. SKALFAKTOR HASTIGHET sattas lika med
resultatet av berékningen:

6000

maximum speed (rpm)

SE n D E ENC HASTIGHET  Aterforing av hastighet, i en enhet som ges av —X
parametern ENC. SKALFAKTOR HASTIGHET.
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Konfigurering av plintarna 9 & 10 (digitala in-/utgangar)
Plint 10 kan anvéandas som en digital ingang, DIN 4, eller som en digital utgadng, DOUT2. Den
konfigureras fran mandverstationen eller ConfigEd Lite (eller ndgot annat lampligt
programmeringsverktyg). Forinstéllningen for plint 10 &r att den anvands som en digital ingang och
ingangen ar inte logiskt inverterad.

Plint 9 kan anvéndas som en digital ingang, DIN3, eller digital utgang, DOUTL, den kan emellertid endast
konfigureras via ConfigEd Lite (eller nagot annat lampligt programmeringsverktyg). Forinstallningen for
plint 9 4r att den anvands som en digital ingang, och ingangen &r inte logiskt inverterad.

Konfigurering for anvandning som digitalingang (férinstallt)
For att t.ex. kunna anvanda plint 10 som en ingéng, maste utgangskretsarna goras inaktiva, genom att sétta
SOP21 och SOP22 till noll. Man kan invertera logiken med parametern SIP04.

Parameter Instélining

S0P2 | | pout2 KALLA 0

SOP22 |DOUT2 INVERT. 0

5{POY | DIN4 INVERT. Forinstallt 0, satter man 1 inverteras logiken

Konfigurering for anvandning som digitalutgang

Om man vill anvénda plint 10 som en utgang valj SOP21 att vara 1, 2, 3, 4, 5 eller 6. Man kan t.ex. satta
parametern SOP21 till 3 for att fa utgéngen att g& hdg (24V) s& snart som motorn &r igéng, for att styra ett
externt reld eller indikatorlampa. Logiken kan inverteras genom att anvanda parameter SOP22.

Parameter Instéllning
Utgéngen ar hog om:
1 = FELFRI Kdrsignalen inaktiv eller inget trip aktivt
2 = TRIP Det finns ett trip
3 = KOR Motorn &r igang

4 = VID NOLL Utfrekvensen ar under 1% av MAX
HASTIGHET (°2)

5 = VID HAST. Utfrekvensen ar lika med eller nara

. Orva i +19
S0P2 ! |pourz kA HRSTIGHET (o o WA
Exempel: om MAX HASTIGHET =
50Hz och borvardet = 30Hz, s &r 1%
av MAX HASTIGHET = 0.5Hz. D& ar
VID HASTIGHET sant mellan 30
+0.5Hz.

6 = VID LAST Storleken pa det avgivna momentet ar
storre an eller lika med moment-
gransen som stallts in i ST42

Satt alltid °IP04 till 0 om man anvander
applikationerna 1 och 5, se kapitel 12.

SOP22 |DOUT2INVERT.  Forinstallt ar 0, staller man 1 inverteras logiken

Installning av regulatorns PID - parametrar

Parametrarna "501 till "509: PID regulatorer anvands for att styra beteendet i olika slutna
system. Den anvands speciellt i systemapplikationer med drivenheter dar man inte vill ha nagot
fel i statiskt tillstand, mellan borvardet och drvérdet, samt dven 6nskar att bra
insvangningsforlopp vid borvardes- eller lastdndringar.

Proportional-del ("501)
Denna parameter anvands for att stalla in grundbeteendet hos det slutna reglersystemet. PID-
regulatorns felsignal multipliceras med proportionalforstarkningen vilket ger utsignalen.
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Integral-del (°502)

Integraldelen anvénds for att gora det statiska felet mellan borvardet och det aterforda arvardet
till noll. Stéller man integraldelen till noll, s& kommer man alltid att fa fel nar systemet i Gvrigt
ar stabilt.

Derivata-del ("503)

Denna anvands for att korrigera speciella typer av instabiliteter i reglerkretsar och forbattrar i
dessa fall regleregenskaperna. Den anvénds ibland nér rullar med stor massa eller troghet skall
styras. Derivata-delen har ett filter for att undertrycka hdgfrekventa signaler.

P forst

Fel
Borvarde— 4

(AIN1) - +
| forst | Jdt i —» Utsignal
Arvarde — L +
(AIN2) d_ —1]
dt 4[—

e Fungerar som P, PI, PID regulator
e  Ensidigt symmetrisk grans pa utsignalen

D forst —»

Underdampat (oscillerande Kritiskt dampat

Y\ . /_\V,_\
Arvarde M
Overdampat

Borvarde

En metod for att stallain P- och I- férstarkningen

Forstarkningarna skall stallas in s att ett kritiskt dampat system erhalles vid en snabb
forandring av borvardet (eller lasten). Ett underddmpat system, eller ett sjalvsvéngande, kan ses
som ett system med for hog forstarkning, och ett Gverddmpat system, som ett som har for lag.

For att stalla in P-férstarkningen, stall forst 1-forstarkningen till noll. Goér ett snabbt steg med
borvardet som &r typiskt for systemet och iakttag hur systemet svarar. Oka dérefter P-
forstarkningen och gér om testet tills att systemet borjar att oscillera. | detta I&ge minskar man
P-forstarkningen tills att svangningen upphor. Detta varde pa P-forstarkningen ar det maximala
som kan anvéndas.

Om man nu har ett statiskt fel, dvs aterforingsvardet kommer inte helt i nirheten av borvardet,
maste man Oka I-forstarkningen. Liksom tidigare, 6ka I-forstarkningen och gor det snabba
borvardessteget. lakttag utsignalen. Om utsignalen barjar oscillera, minska nagot pa P-
forstarkningen. Detta forfarande bor minska det statiska felet. Okar man I-forstarkningen
ytterligare, kan man majligen minska tiden till att felet blir noll nagot litet.

De varde pa P och | forstarkningarna som man nu har funnit kan justeras i sma steg for att f&
precis det dnskade beteendet vid en snabb andring av bérvardet.

Automatisk omstart

Med hjalp av parametrarna SST21 till *ST24 finns en méjlighet att géra en automatisk reset av
ett urval trip-orsaker och starta om enheten med ett programmerbart antal startférsok. Om
enheten inte startar framgangsrikt, kravs en manuell eller extern aterstallning av tripen.

Antalet startforsok sparas i minnet. Detta varde nollstélls om man haft en trip-fri drift (5 minuter
eller 4 x AUTO OMSTART FORDROJINING, vilken som ar langst); eller efter en framgangsrik
manuell eller extern aterstallning av trip; eller genom att ha gjort Kér-signalen inaktiv (plint 7,
DIN1).

Se avsnitt 7: "Trip och felsékning™ - Hexadecimal kodning av trip.

650V AC Frekvensomriktare
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Skipfrekvenser
Parametrarna SST11 till 5ST14 styr tvd programmerbara skipfrekvenser, vilka férhindrar
frekvensomriktaren att anvanda dessa frekvenser, vilka kan skapa mekaniska resonanser i lasten.

e Mata in den frekvens som orsakar resonansen i parametern SKIPFREKVENS.
e Mata in en bredd pé det o6nskade frekvensbandet i parametern SKIPFREKVENS BAND.

Frekvensomriktaren kommer harigenom att undvika langvarig drift inom det forbjudna bandet
s som visas i diagrammet. Skipfrekvenserna ar symmetriska och fungerar darfor bade vid fram-
och backdrift.

Staller man in SKIP FREKVENS eller SKIP FREKVENSBAND till 0 sa gors detta band
inaktivt.

Drive A
Frequency
>
Skip band
< [
>
Skip Frequency Setpoint
A .
Drive u tg ang
Frequency
00
Min  —t Ingang
-100 —T—
0 100%
Frequency 1 ~ Frequency 2 Setpoint
. A
Drive
Frequencyj
Frequency 1  Frequency 2 Setpoint
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Val av Minimum Hastighet
Det finns tva arbetssatt for funktionen minimum hastighet.

Proportionell med Minimum
Med detta val ar varvtalshérvérdet begréansat till att vara mellan minimum hastighets vardet (P3)
och 100%. Detta &r det forinstéllda arbetsséttet for funktionen minimum hastighet.

Linjar utgang
Med detta val begrénsas forst hastighetshorvérdet max = ,
till att vara i omradet mellan 0 och 100%. Det ar 800.00% — (2 x min)
darefter omskalat sa att utgangen gar linjart
mellan minhastighetsvéardet (P3) och 100% for ett 100 ——
ingangsborvarde som gar mellan 0% och 100%.

Om minimum hastighets vardet (P3) ar negativt

kommer hastighetshorvardet internt att séttas till ~— ,,, _|

0%. | | ingang

0 100% 200%

Produktberoende forvalda varden

Alla exempel i denna anvandarhandledning baseras pa en enhet for Storbritannien, 230V, 50Hz,
0.25kW. Anvandarhandledningen ger information om varje parameter som kan kommas at via
mandgverstationen, eller MMI (Man Machine Interface). For ytterligare information om dessa
och dvriga parametrar som kan kommas at via programmet ConfigEd Lite (eller ndgot annat
lampligt programmeringsverktyg), se anvandarhandledningen “650V Software Product Manual”
pa var hemsida: www.SSDdrives.com.

* Frekvensberoende parametrar

Dessa parametervarden (markerade med “*” i applikationsschemorna) ar beroende av
omriktarens “forinstéllda frekvens".

Andrar man parametern "forinstilld frekvens" fran 50Hz till 60Hz, och vice versa, kommer
parametervardena i tabellen nedan att &ndras.

For att dndra parametern "forinstalld frekvens", stang av frekvensomriktaren. Starta den igen
samtidigt som man haller tangenterna STOP och MINSKA intryckta. Slapp tangenterna sa att
parametern © 0.01 visas.

Varning
Man befinner sig nu i en meny som innehaller kansliga och viktiga parametrar.

Tryck pd OKA tangenten for att visa parametern © 0.02. Tryck pd M-tangenten. Vérdena for
denna parameter ar: 0 = 50Hz forinstallt, 1 = 60Hz forinstéllt. Valj 6nskad instalining med
OKA/MINSKA tangenterna och tryck dérefter pa E-tangenten. Stang av omriktaren och starta
den igen, samtidigt som man héller tangenterna OKA och MINSKA intryckta. Detta kommer att
aterstdlla ALLA parametrar till sina ratta forinstallda varden, inklusive motorparametrarna.

650V AC Frekvensomriktare
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Frekvensberoende férinstallda parametrar

Display Parameter Function Block Tag 50Hz Operation 60Hz Operation
BASFREKVENS MOTORDATA 1159 | 50Hz 60Hz
SL'L UE VARVTAL ENL. MOTORDATA 83 [ # 1750 RPM
TYPSKYLT
S[L ,E MOTORSPANNING MOTOR DATA 1160 | * *
MAX HASTIGHET REFERENS 57 | 50Hz 60Hz
S[L ,E MOTORKOPPLING MOTORDATA 124 | STIARNA STJARNA

# Ratt varde véljs efter storleken pa omriktaren — se tabellen 6ver de kraftberoende parametrarna nedan.
* Ratt varde valjs till omriktaren, nar 60Hz valjs ar emellertid 400V enheten = 460V

650V AC Frekvensomriktare
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** Effektberoende parametrar
Dessa parametrar (markerade med “**” i applikationsschemorna) &r stéllda till ett varde som
beror p& omriktarens allminna “effektklass” vilket anges av produktkoden. Vi rekommenderar

att man inte dndrar denna.

230V Effektklass forinstallda effektberoende

Storlek 1 Storlek 2

Parameter Funktionsblock Tag 0.25kW | 0.37kW | 0.55kW [ 0.75kW 1.1kW 1.5kW
POWER MOTOR DATA 1158 0.25 kw 0.37 kw 0.55 kw 0.75 kw 1.10 kw 1.50 kw
MOTOR CURRENT MOTOR DATA 64 1.50 A 220 A 3.00 A 4.00 A 5.50 A 7.00 A
MAG CURRENT MOTOR DATA 65 0.80 A 0.80A 1.04 A 1.36 A 250 A 3.41 A
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83| 1380.0 RPM | 1380.0 RPM | 1400.0 RPM | 1400.0 RPM | 1420.0 RPM | 1420.0 RPM
MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 230.0V 230.0V 230.0V 230.0V 230.0V 230.0V
POWER FACTOR MOTOR DATA 242 0.70 0.70 0.70 0.70 0.71 0.78
STATOR RES MOTOR DATA 119 5.2060 5.2060 3.8177 2.9367 1.5907 1.1687

ohms ohms ohms ohms ohms ohms
LEAKAGE INDUC MOTOR DATA 120 110.47 mH| 110.47 mH 81.01 mH 62.32 mH 33.76 mH 24.80 mH
MUTUAL INDUC MOTOR DATA 121| 441.90 mH| 441.90 mH| 324.06 mH| 249.28 mH| 135.02mH| 99.20 mH
ROTOR TIME CONST MOTOR DATA 1163 91.17 ms 91.17 ms| 109.40ms| 109.40ms| 136.75ms| 136.75ms
BRAKE POWER DYNAMIC BRAKING 78 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW
FREQUENCY INJ BRAKING 577 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz
DEFLUX TIME INJ BRAKING 710 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
BASE VOLTS INJ BRAKING 739 100.00 % 100.00 % 100.00 % 100.00 % 100.00 % 100.00 %
DC LEVEL INJ BRAKING 581 10.0 % 10.0 % 10.0 % 10.0 % 3.0% 3.0%
DC PULSE INJ BRAKING 579 2.0s 20s 20s 20s 20s 20s
FINAL DC PULSE INJ BRAKING 580 1.0s 1.0s 1.0s 1.0s 1.0s 1.0s
FIXED BOOST FLUXING 107 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00%
ACCEL TIME REFERENCE RAMP 258 10.0 s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DECEL TIME REFERENCE RAMP 259 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DEFLUX DELAY PATTERN GEN 100 0.5s 0.5s 0.5s 05s 1.0s 1.0s
SEARCH VOLTS FLYCATCHING 573 9.00 % 9.00 % 9.00 % 9.00 % 9.00 % 9.00 %
SEARCH BOOST FLYCATCHING 32 40.00 % 40.00 % 40.00 % 40.00 % 40.00 % 40.00 %
SEARCH TIME FLYCATCHING 574 50s 50s 50s 50s 50s 50s
REFLUX TIME FLYCATCHING 709 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s
OVERLOAD MOTOR DATA 1164 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
SPEED PROP GAIN SPEED LOOP 1187 20 20 20 20 20 20
SPEED INT TIME SPEED LOOP 1188 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms
MOTOR CONNECTION [ MOTOR DATA 124 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR
BRAKE RESISTANCE DYNAMIC BRAKING 77 500 500 500 500 500 500
BOOST MODE FLUXING 1058 1 1 1 1 1 1
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400V Effekiklass forinstdllda effektberoende

Storlek 2

Parameter Funktionsblock Tag 0.37kW 0.55kW 0.75kW 1.1kW 1.5kW 2.2kW
POWER MOTOR DATA 1158 0.37kW| 0.55kW| 0.75kW]| 1.10 kW] 1.50 kWw 2.20 kw
MOTOR CURRENT MOTOR DATA 64 1.50 A 2.00 A 2.50 A 3.50A 4.50 A 5.50 A
MAG CURRENT MOTOR DATA 65 0.44 A 0.60 A 0.78 A 1.00 A 1.44 A 1.96 A
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83 1380.0 1400.0 1400.0 1420.0 1420.0 1420.0
RPM RPM RPM RPM RPM RPM
MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 400.0 V| 400.0V 400.0V| 400.0V| 400.0V 400.0V
POWER FACTOR MOTOR DATA 242 0.70 0.70 0.70 0.71 0.71 0.78
STATOR RES MOTOR DATA 119 15.7459| 11.5470 8.8823 1.5907 4.8113 3.5348
ohm ohm ohm ohm ohm ohm
LEAKAGE INDUC MOTOR DATA 120 334.14 245.04 188.49( 33.76 mH 102.10| 75.01 mH

mH mH mH mH

MUTUAL INDUC MOTOR DATA 121 1336.55 980.14 753.95 135.02 408.39 300.04
mH mH mH mH mH mH
ROTOR TIME CONST MOTOR DATA 1163 91.17 ms| 109.40 ms| 109.40 ms| 136.75 ms| 136.75 ms| 136.75 ms
BRAKE POWER DYNAMIC BRAKING 78 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW 0.1 kW
FREQUENCY INJ BRAKING 577 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz
DEFLUX TIME INJ BRAKING 710 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
BASE VOLTS INJ BRAKING 739| 100.00%| 100.00%| 100.00%| 100.00%| 100.00%| 100.00%
DC LEVEL INJ BRAKING 581 3.0% 3.0% 3.0% 3.0% 3.0% 3.0%
DC PULSE INJ BRAKING 579 20s 20s 20s 20s 20s 20s
FINAL DC PULSE INJ BRAKING 580 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 1.0s
FIXED BOOST FLUXING 107 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00% 5.00%
ACCEL TIME REFERENCE RAMP 258 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DECEL TIME REFERENCE RAMP 259 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DEFLUX DELAY PATTERN GEN 100 1.0s 1.0s 1.0s 10s 1.0s 1.0s
SEARCH VOLTS FLYCATCHING 573 9.00% 9.00% 9.00% 9.00% 9.00% 9.00%
SEARCH BOOST FLYCATCHING 32 40.00% 40.00% 40.00% 40.00% 40.00% 40.00%
SEARCH TIME FLYCATCHING 574 50s 50s 50s 5.0s 5.0s 5.0s
REFLUX TIME FLYCATCHING 709 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s
OVERLOAD MOTOR DATA 1164 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
SPEED PROP GAIN SPEED LOOP 1187 20 20 20 20 20 20
SPEED INT TIME SPEED LOOP 1188 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms
MOTOR CONNECTION [ MOTOR DATA 124 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR
BRAKE RESISTANCE DYNAMIC BRAKING 77 500 500 500 200 200 200
BOOST MODE FLUXING 1058 1 1 1 1 1 1
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400V Effekiklass forinstdllda effektberoende

Storlek 3

Parameter Funktionsblock Tag

POWER MOTOR DATA 1158 3.00 kw 4.00 kw 5.50 kw 7.50 kw
MOTOR CURRENT MOTOR DATA 64 6.80 A 9.00 A 12.00 A 16.00 A
MAG CURRENT MOTOR DATA 65 236 A 3.36 A 3.39A 4.38 A
NAMEPLATE RPM MOTOR DATA 83 1420.0 RPM 1420.0 RPM 1445.0 RPM 1450.0 RPM
MOTOR VOLTAGE MOTOR DATA 1160 400.0V 400.0V 400.0V 400.0V
POWER FACTOR MOTOR DATA 242 0.8 0.8 0.8 0.8
STATOR RES MOTOR DATA 119 2.0620 ohms 2.0620 ohms 1.3625 ohms 1.0545 ohms
LEAKAGE NDUC MOTOR DATA 120 43.76 mH 43.76 mH 43.37 mH 33.57 mH
MUTUAL INDUC MOTOR DATA 121 175.03 mH 175.03 mH 173.48 mH 134.27 mH
ROTOR TIME CONST MOTOR DATA 1163 136.75 ms 136.75 ms 276.04 ms 303.65 ms
BRAKE POWER DYNAMIC BRAKING 78 0.2 kW 0.2 kW 0.5 kW 0.5 kW
FREQUENCY INJ BRAKING 577 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz 9.0 Hz
DEFLUX TIME INJ BRAKING 710 0.5s 0.5s 0.5s 0.5s
BASE VOLTS INJ BRAKING 739 100.00% 100.00% 100.00% 100.00%
DC LEVEL INJ BRAKING 581 3.0% 3.0% 3.0% 3.0 %
DC PULSE INJ BRAKING 579 2.0s 2.0s 2.0s 20s
FINAL DC PULSE INJ BRAKING 580 1.0s 1.0s 1.0s 1.0s
FIXED BOOST FLUXING 107 5.00% 5.00% 5.00% 5.00%
ACCEL TIME REFERENCE RAMP 258 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DECEL TIME REFERENCE RAMP 259 10.0s 10.0s 10.0s 10.0s
DEFLUX DELAY PATTERN GEN 100 2.0s 2.0s 2.0s 2.0s
SEARCH VOLTS FLYCATCHING 573 9.00% 9.00% 9.00% 9.00%
SEARCH BOOST FLYCATCHING 32 40.00% 40.00% 40.00% 40.00%
SEARCH TIME FLYCATCHING 574 5.0s 5.0s 5.0s 50s
REFLUX TIME FLYCATCHING 709 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s
OVERLOAD MOTOR DATA 1164 2.0 2.0 2.0 2.0
SPEED PROP GAIN SPEED LOOP 1187 20 20 20 20
SPEED INT TIME SPEED LOOP 1188 500. ms 500. ms 500. ms 500. ms
MOTOR CONNECTION | MOTOR DATA 124 1: STAR 1: STAR 1: STAR 1: STAR
BRAKE RESISTANCE DYNAMIC BRAKING 77 100 100 56 56
BOOST MODE FLUXING 1058 1 1 1 1
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TRIP OCH FELSOKNING

Trip

Varningsmeddelande vid trip

Varningsmeddelandet vid trip blinkar upprepade ganger i displayen for att varna for ett trip som
kan komma att I6sa ut omriktaren. Vissa trip-tillstand behéver en viss tid for att losa ut.
Varningen gor det darigenom majligt att atgarda felet.

Meddelandet kommer att férsvinna om man anvénder mandverstationen, men efter en stund
kommer det att visas igen, tills att problemet atgérdats, eller omriktaren Iost ut.

Vad hander nér ett trip intraffar

Nér ett trip intraffar, kommer omriktarens effektsteg att omedelbart inaktiveras, vilket medfor att
motorn och lasten kommer att rulla ut till stopp. Trippet kvarhalls tills att ndgon atgard vidtas for
att aterstalla det. Detta garanterar att trip som beror pa 6vergaende tillstand fangas upp och
omriktaren inaktiveras, dven nar den ursprungliga orsaken till trip-tillstandet forsvunnit.

Indikeringar i mandverstationen
Om ett trip-tillstand kanns av, kommer det aktiverade larmet att visas i displayen (MMI).

Aterstalining efter trip

Alla trip maste aterstéllas innan omriktaren kan startas igen. Ett trip kan endast aterstallas efter
att trip-orsaken inte l&ngre existerar, t.ex. ett trip som kommer av att kylflansen &r dverhettad,
kan inte aterstallas forran temperaturen har gatt ner under trip-nivan.

Ett trip kan aterstallas pa foljande stt:

1. Tryck pa @ (STOPP) tangenten for att aterstalla trippet och ta bort larmet fran displayen.
2. Inaktivera och aktivera darefter KOR-kommandot och omriktaren startar normalt.

I fjarrstyrd mode visas en lyckad aterstallning genom att displayen visar I d4.

Undersokning av trip med hjalp av mandverstationen

Tripmeddelanden
Om frekvensomriktaren loser ut, s& kommer displayen omedelbart att visa ett meddelande som
anger orsaken till trippet. De mojliga trip-meddelandena visas i tabellen har nedan.

ID Tripnamn Trolig orsak for trip

1 |DC MELLANLED |Spanningen i omriktarens interna DC-mellanled &r for hog:
HOG e Matningsspanningen ar for hog

e FOrsok att bromsa in trog last for snabbt; RET. TID ar

for kort
Bromsmotstandskretsen ar 6ppen

2 |DC MELLANLED |Trip for g DC-mellanledsspanning:
LAG Matningsspanningen &r for lg/avstangd

650V AC Frekvensomriktare
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3 |OVERSTROM Motorn drar for mycket strém fran omriktaren:
e FoOrsok att accelerera en trog last for snabbt; ACCEL.
TID for kort
e FOrsok att bromsa en trog last for snabbt; RET. TID for
kort
e Motorn har utsatts fér en chock-last
e Kortslutning mellan motorfas och jord
e Motorkablarna for langa eller for manga
parallellkopplade motorer till omriktaren
e OKAT STARTMOMENT nivan stélld for hogt
4 (")VER'I:EMP. Omriktarens kylflans har for hog temperatur > 100°C:
KYLFLANS e FOr hdg omgivningstemperatur
Dalig ventilation eller for tatt mellan omriktare
5 |EXTERNT TRIP Den externa trip-ingéngen &r hog:
e Kontrollera konfigureringen for att identifiera signalens
ursprung (ej standard konfigurering)
6 |INVERS TID En dverlastsituation har funnits under en langre tid, vilket
har 6verskridit den invers tidsgransen och gett ett trip:
- o Atgarda orsaken till dverlasten — se avsnitt 6: "12
7 |STROMSLINGA Strémmen ar mindre &n 1mA n&r man valt borvardessignal
som 4-20mA:
e Leta efter ett kabelbrott
8 |MOTOR Motorn har dverlastats (roterar ej). Omriktaren &ar i
FASTLAST stromgrans >200 sekunder:
SELL e Motorns last ar for stor
e OKAT STARTMOMENT nivan stélld for hogt
9 |ANIN OVERLAST |AIN2 6verlast pa plint 3:
Ak k| e Overlast i strommode for plint 3
10 |BROMSMOTSTAN |Externt motstand fér dyn. Broms har éverbelastats:
D e FoOrsok att bromsa en last med stor troghet fér snabbt
eller for ofta
11 |BROMSSWITCH |Interna switchen fér dynamisk broms har éverbelastats:
e Forsok att bromsa en last med stor troghet for snabbt
eller for ofta
12 |DISPLAY/MAN. Manoverstationen har kopplats loss fran drivenheten under
STATION kérning i lokal styrningsmode:

Aid ISP e Tangentbordet oavsiktligen bortkopplat fran omriktaren
(indikeras via seriekommunikationen eller av en andra
mandverstation)

13 |KOMM. AVBROTT |Seriekommunikationen bruten:
¢ KOMM: TIDSBEGRANSNING parametern har stéllts in
pa for kort tid
e Felihuvudenhet
e Kabelbrott
e Felaktig installning av kommunikationslank
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14 |KONTAKTOR Avbrott i aterforingssignal fran kontaktor:

ATERFORING ¢ Kontrollera anslutningen till parametern "Kontaktor

rnelr sluten" i Sekvenslogiken (ej standardkonfigurering)
15 |HAST: ATERF Hastighetséaterforing:
e HASTIGHETSFEL > 50.00% under 10 sekunder
17 |MOTOR Motorns temperatur &r for hog:
OVERTEMP e FOr stor last
U e Motorspanningen ar fel
e OKAT STARTMOMENT nivan stélld fér hog
e Lang tidsperiod med motorn vid l&g hastighet utan
separat kylning
e Avbrott i anslutning till motortermistor
18 |STROMGRANS |Overstromstrip via mjukvara:

e Om strommen 6verstiger 180% av enhetens markstrém
under en tid av 1 s, s& kommer omriktaren att ge ett
trip. Detta orsakas av chocklaster. Atgéarda
chocklasten.

e ACCEL TID och/eller OKAT STARTMOMENT har
stallts for hogt
e RET. TID har stallts for lagt
21 |LAG LAST HOG Motorn drar fér hog strém (>100%) vid utfrekvensen noll:
STROM o OKAT STARTMOMENT nivén stalld for hogt
22 |10V FEL 10V fel:
e +10V REF 6verlastvarning (plint 4) -
10mA maximum

25 |DC MELLANLED |Ripplet i DC-mellanledet ar for stort:

R'EPLE e Undersok om det &r avbrott i nagon matande fas

dCrP
27 |OVERHASTIGHET |Overhastighet:
A0SPd e >150% bashastighet vid aterféringsfri vektorstyrning

28 |AN. UTG. FEL Overlast i analogutgang pé plint 5:

e 10mA maximum
29 |DIGIO 1 iT9|) FEL |DINS overlast pa plint 9:

e 20mMA maximum
30 |DIGIO 2 (T10) FEL |DOUT2 6verlast pa plint 10:

e 150mA maximum antingen individuellt instéllt, eller som

summan av plintarna 6 & 10
31 |OKANT TRIP Okant trip
32 |OVRIGA "OVRIGA" trip &r aktiva (trip ID 34 tom 44)
34 |LAG MAX HAST. |Under autotuneproceduren kravs det att motorn koérs vid

"REN !

nominellt varvtal enligt typskylten. Om MAX HAST.
begransar hastigheten till ett lagre varde, s& kommer ett
felmeddelande att avges. Oka vardet i parametern MAX
HAST. till nominellt varde enligt typskylten (minst detta
varde) Det kan efter avslutad autotune stéllas ner till 6nskat
varde.
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35

LAG
MATNINGSSP.

"RENZ

Matningsspanningen ar inte hég nog for att kunna
genomfdra autotuneproceduren. Gor ett nytt férsék nar
spanningen atergatt till normalt varde.

36

EJ VID HAST.
FRENT

Motorn kunde inte komma upp till den hastighet som kravs
for autotuneproceduren. Troliga orsaker ar:

e motoraxeln kan inte vridas fritt
o felaktiga motordata

37

FEL MAG. STROM
FRENY

Det var inte mdjligt att finna en lamplig magnetiserings-
strom for att uppnad de dnskade drifts-forhallandena for
motorn. Kontrollera motorns data, speciellt typskyltens
uppgifter om varvtal och spanning. Kontrollera ocksa att
motorn réatt specificerad for omriktaren.

38

FEL
EFTERSLAPN.
NEGATIV

FRENS

Autotuneproceduren har beréknat en negativ
efterslapningsfrekvens, vilket inte ar giltigt. Varvtalet enligt
typskylten har kanske stallts till ett hdgre varde &n motorns
basfrekvens. Kontrollera att typskyltens uppgifter om
varvtal och antal poler &r korrekt.

39

TIDSKONST. FOR
ROTOR FOR HOG

FRENG

Den beréknade rotortidskonstanten ar for htg. Kontrollera
typskyltens uppgift for varvtal.

40

TIDSKONST. FOR
ROTOR FOR LAG

"RENT

Den beraknade rotortidskonstanten ar for 1ag. Kontrollera
typskyltens uppgift for varvtal.

417

MAX RPM DATA
FEL

"RENA

Detta felmeddelande avges nar parametern MAX HAST.
stalls till ett varde utanfor det omrade dar autotune-
proceduren har samlat in data. Autotuneproceduren samlar
in karaktaristik upp till 30% Over véardet “max hast.”. Om
MAX HAST. senare tkas utéver detta omrade, sa har
omriktaren inga data for detta och kommer att rapportera
ett fel. For att kdra motorn 6ver detta varde, &r det
nddvandigt att géra om autotuneproceduren dar nu MAX
HAST. har givits ett hogre varde.

42

LACKIND. FEL
FRENS

Motorn maste vara stationar nar man startar
autotuneproceduren

43

MOTORROT. FEL
"RENA

Motorn maste kunna rotera under autotuneproceduren

44

MOTOR STALL
FEL

*RENBb

Vid matningen av motorns lackinduktans maste en
teststrém drivas genom motorn. Det har inte varit mdjligt att
uppna onskad storlek pa strommen. Kontrollera att motorn
kopplats in korrekt.

FEL I
PRODUKTKOD

"LOdE

Sla franftill. Om felet kvarstar, returnera enheten

FEL i
KALIBR.DATA

FCAL

SIa franftill. Om felet kvarstar, returnera enheten

FEL | KONF. DATA
*dAER

Tryck pa @ tangenten, for att ladda in de fabriksinstallda
vardena. Om felet kvarstar returnera enheten

650V AC Frekvensomriktare



Hexadecimal kodning av trip

650V AC Frekvensomriktare

Trip och felsdkning 7-5

Tabellerna nedan visar méjliga parametervarden for parametrarna AUTO OMSTART
TRIGGSIGNALER och AUTO OMSTART TRIGGSIGNALER+ , ST23 och ST24
respektive. Se anvandarhandledningen “650V Software Product Manual, "Trips Status™ (pa var

hemsida: www.SSDdrives.com) for ytterligare information som kan erhallas via

serieckommunikationen.

Varije triptillstand har ett unikt, fyra siffrors hexadecimalt talvarde, vilket visas i tabellerna nedan.

°ST23 : AUTO OMSTART TRIGGSIGNALER

ID Tripnamn Tripnamn Mask Anv
(MMI 6901) (MMI 6511 & 6521) inaktvera

1 |OVERSPANNING DCHI 0x0001

2 |UNDERSPANNING DCLO 0x0002

3 |OVERSTROM oC 0x0004

4 |KYLFLANS HOT 0x0008

5 |EXTERN TRIP ET 0x0010 v

6 |INVERS TID ( 5: ) 0x0020 v

7 |STROMSLINGA [ SLOOP | 0x0040 v

8 |MOTOR FASTLAST ( 55]; LL | 0x0080 v

9 |ANIN OVERLAST (S E 3] 0x0100 v
10 |BROMSMOTSTAND [ Sdb [ | 0x0200 v
11 |BROMSSWITCH [ 5db S | 0x0400 v
12 |DISPLAY/MAN.STAT [ 5dI SP | 0x0800 v
13 |KOMM. AVBROTT scl 0x1000 v
14 |KONTAKTOR ATERF CNTC 0x2000 v
15 |VARVT FEEDBACK | 55Pd | 0x4000 v

SST24 : AUTO OMSTART TRIGGSIGNALER+
ID Tripnamn Tripnamn Mask + Anv.
(MMI 6901) (MMI 6511 & 6521) inaktivera

17 |MOTOR OVERTEMP S0k 0x0001 v
18 |STROMGRANS I HI 0x0002 v
21 ;’?\FSOL,\AAST HOG LSPD 0x0010
22 |10V FEL T4 0x0020 v
25 | Dk NELLANLED DCRP 0x0100 v
27 |OVERHASTIGHET 50SPd 0x0400 v
28 |AN UTGANG FEL T5 0x0800 v
29 |DIGIO 1 (T9) FEL TO 0x1000 v
30 |DIGIO 2 (T10) FEL T 10 0x2000 v
31 |OKAND TRIP TRIP 0x4000
32 |OVRIGT TR32 0x8000
34 |MAX HAST LAG ATN1 0x8000 N/A
35 |MATN SPANN LAG ATN2 0x8000 N/A
36 |INTE VID HAST ATN3 0x8000 N/A
37 |MAGSTROM FEL ATN4 0x8000 N/A
38 |NEGATIVSLIPF ATN5 0x8000 N/A
39 |TR FOR STOR ATNG 0x8000 N/A
40 |TRFOR LITEN ATN7 0x8000 N/A
41 |MAX RPM DATA FEL ATNS 0x8000 N/A
42 |LACKIND TIMEOUT ATN9 0x8000 N/A




7-6 Trip och felsdkning

°ST24 : AUTO OMSTART TRIGGSIGNALER+

ID

Tripnamn Tripnamn T Mask + Anv.
(MMI 6901) (MMI 6511 & 6521) inaktivera

43 |MOTORROTA FEL

ATNA 0x8000 N/A

44 |MOTOR STALL FEL

ATNB 0x8000 N/A

Mandoverstationer (MMI-n):
Trip i MMI displayerna som visas i tabellen ovan t.ex 5. 00P |, kan inaktiveras med hjalp
av mangverstationerna i TRIPS-menyn. Ovriga trip kan inaktiveras via serietkommunikationen.

A
b
v

6901

)’JJ

6521
Hexadecimal kodning av trip
Nér fler 4n ett trip skall visas pd samma géng, s& adderas helt enkelt trip-koderna for att ge det
varde som visas. Inom varje sifferposition, visas vardena mellan 10 och 15 med hjalp av

bokstéverna A till F

Om man t.ex., med hjélp av tabellerna ovan, vill stélla in parametervardet for AUTO
OMSTART TRIGGSIGNALER till 04A0, s& kommer detta att

motsvara foljande: Decimalt Hex.
en “4” i position 3 talvarde visning
10 A
en “8” ochen “2” i position 2 11 B
(8+2 =10, visas som A) 12 C
13 ” 141 13 D
en “0” i position 1
P 14 E
Detta representerar i sin tur féljande trip BROMSSWITCH, 15 F

MOTOR FASTLAST och INVERS TID.

P4 samma sitt kommer om parametern AUTO OMSTART TRIGGSIGNALER+ ges vardet
0420, att representera tripen OVERHASTIGHET och 10V FEL

Felsokning
Problem Trolig orsak Atgéard
Omriktaren startar inte upp Defekt sakring Kontrollera matningskretsarna, sétt i

Felaktig inkoppling

korrekt sakring. Kontrollera produktkoden
mot modellnumret.

Kontrollera anslutningarna sa att de ar
riktiga och atdragna. Gor kontinuitetstest

Omriktarens sékring loser hela
tiden ut

Felaktig inkoppling eller fel
anslutningar

Defekt omriktare

Undersok problemet och atgarda detta
innan man satter i en ny sékring

Kontakta SSD Drives AB

Omriktaren startar inte upp

Felaktig eller ingen matning

Kontrollera inkoppling av matningssp.

Motorn startar inte vid tillslag

Motorn &r last

Stoppa omriktaren och atgarda lasningen

Motorn startar och stoppar

Motorn blir Iast

Oppen krets for varvtalspot.

Stoppa omriktaren och atgarda lasningen
Kontrollera inkopplingen

650V AC Frekvensomriktare



Rutinunderhall och reparation 8' 1

RUTINUNDERHALL OCH REPARATION

Rutinunderhall

Kontrollera regelbundet om det ansamlats damm pé omriktaren eller om négot féremal blockerar
ventilationen av enheten. Avladgsna damm med torr luft.

Reparation
Det finns inga komponenter som kan bytas ut av anvandaren.

VIKTIGT: GOR INGA FORSOK ATT REPARERA ENHETEN — RETURNERA DEN TILL SSD
DRIVES AB.

Spara data for den aktuella installationen
Om frekvensomriktaren behdver repareras, sa sparas applikationens data om det 6ver huvud
taget ar mojligt. Emellertid rekommenderar vi att ni kopierar era applikationsdata innan
utrustningen returneras.

Returnering av enheten till SSD Drives AB

Vénligen skicka med foljande information:

e Modell- och serienummer — se utrustningens typskylt
e Information om hur felet yttrat sig

Kontakta Ert narmsta SSD Drives servicekontor for information om hur enheten skall
returneras.

Ni erhaller ett 1d-nummer for returnerat gods. Anvénd detta som referens i alla dokument som
skall félja med nér den defekta enheten returneras. Packa utrustningen och skicka den i
originalkartongen; eller dtminstone inpackat i antistatiskt material. Lat inte packmaterialet
komma in i enheten.

Skrotning
Denna produkt innehaller material som skall omhéndertas enligt Eu direktivet om Riskavfall -
Direktiv 91/689/EEC.

Vi rekommenderar att Ni omhéndertar de aktuella materialen enligt gallande miljélagstiftning. |
den foljande tabellen visas vilka material som kan ateranvandas och vilka som maste
omhandertas pa speciellt stt.

Material Ateranvand Skrota
metall ja nej
plastmaterial ja nej
kretskort nej ja

Kretskorten kan omhéandertas pa endera av tva satt:
1. Hogtemperaturforbranning (mintemperatur 1200°C) i en godkénd avfallsforbrénningsugn

2. Forvaring i en speciellt iordningstalld sopstation som kan ta emot aluminium-
elektrolytkondensatorer. Slang inte i soptippar avsedda for vanligt hushallsavfall.

Forpackning
Véra produkter skyddas av lampligt forpackningsmaterial under transport. Detta material &r helt
miljovanligt och kan ateranvandas.

650V AC Frekvensomriktare
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Tekniska specifikationer

Forklaring av produktnyckel

Modellnummer (Europa)
Frekvensomriktaren kan helt identifieras med hjélp av en nio-blocks, alfanumerisk, kod, vilken
visar hur omriktaren kalibrerats och vilka instéllningar den hade da den levererades fran fabrik.

Produktnyckeln anges som “Modellnumret.” pa enhetens typskylt. Varje block i nyckeln
forklaras hér nedan:

650/003/230/F/00/DISP/UK/0/0
Block 1 2 3 45 6 7 89
exempel pa produktnyckel

Storlek 1, 2, 3 — Modellnummer (Europa)

Block nr. | Variabel |Beskrivning

1 650V | Generisk produktbeteckning Volt/Hertz

2 XXX Tre siffror anger uteffekten:
002 = 0.25kW 011 = 1.1kW 040 = 4.0kW
003 = 0.37kW 015 = 1.5kwW 055 = 5.5kW
005 = 0.55kwW 022 = 2.2kW 075 = 7.5kW
007 = 0.75kwW 030 = 3.0kW

3 XXX Tre siffror anger nominell matningsspanning:

230 = 220 till 240V (+10%) 50/60Hz
400 = 380 till 460V (+10%) 50/60Hz

4 X Ett tecken anger om internt RFI filter anvands:

0 = Ej installerat

F = Internt matningsfilter installerat:
Klass A - 400V produkt
Klass B - 230V produkt

5 XX Tva siffror anger utformning:

00 = Standard SSD Drives utformning
05 = Distributor utformning
(01-04, 06-99 — Utférande for viss kund)

6 XXXXX | Tecken som anger anvandningen av mandverstation:

0 = Ej installerad

DISP = Standard mavdverstation

DISPR = Extern mandverstation monterad (RS232)
Block 8 maste = RS0 med detta val.

7 XX Tva tecken anger anvandarspraket:
FR Franska (50Hz) UK Engelska (50Hz )
GR  Tyska (50Hz) us Engelska (60Hz)

IT Italienska (50Hz)
SP Spanska (50Hz)

(siffrorna inom parentes anger fabriksinstéllningen for
basfrekvens, ©7)

650V AC Frekvensomriktare
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Storlek 1, 2, 3 — Modellnummer (Europa)

Block nr. | Variabel |Beskrivning

8 XXX Tecken som anger typen av RS232 (P3) portanslutning

0 = Ej RS232 port (omriktaren anvander TTL mandverstation)
RSO = RS232 port (omriktaren anvander RS232
mandverstation:

9 XXX Siffror som anger nagra speciella tillval:

0 = Standardprodukt
001-999 = Specialtillval installerat

Katalognummer (Nordamerika)

Frekvensomriktaren kan helt identifieras med en alfanumerisk kod i fyra block, vilken visar hur
omriktaren kalibrerats och vilka installningar den hade da den levererades fran fabrik. Alla
frekvensomriktare &r standard SSD Drives utformning och fungerar pa 50/60Hz.

Produktnyckeln visas som “Cat No.”. Varje block i nyckeln forklaras har nedan:

650/00F3/230/F
Block 1 2 3 4
exempel pa produktnyckel

Storlek 1, 2, 3 — Katalognummer (Nordamerika)

Block | Variabel |Beskrivning

nr.
1 650 Generiskt produktnamn
2 XXXX Fyra tecken anger uteffekten i hastkrafter:
00F3 = 0.3hkr 01F5 = 1.5hkr 0005 = 5hkr
O0F5 = 0.5hkr 0002 = 2hkr 0007 = 7hkr
00F7 = 0.75hkr 0003 = 3hkr 0010 = 10hkr
0001 = 1hkr
3 XXX Tre siffror anger nominell matningsspéanning for omriktaren:
230 230 (+10%) 50/60Hz
460 380 till 460V (+10%) 50/60Hz
4 X Ett tecken som anger anvandningen av mandverstationen:

S = Standard mandverstation monterad
R = Extern manéverstation monterad

X Indikerar om frekvensomriktaren &r monterad med en
Bromsswitch.

N = Bromsswitch ej monterad (230V storlek 1 & 2)
B = Bromsswitch monterad (460V storlek 2 & 3)

X Ett tecken som anger anvandningen av det interna RFI filtret:

N = Ej monterad
F = Internt matningsfilter monterat

650V AC Frekvensomriktare
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Anvandningsmiljo

Arbetstemperatur

0°C till 40°C

Lagringstemperatur

-25°C till +55°C

Transporttemperatur | -25°C till +70°C
Produktens IP20 (UL 6ppen typ) endast lamplig for apparatskdpsmontage
skyddsklass

Klassning av
apparatskap

Apparatskapet skall ha en skarmdampning for utstralade stérningar av minst 15dB
inom omradet 30-100MHz. Det maste dven ha en speciell nyckel for att kunna
Oppnas

Anvandningsplatsens
hojd dver havet

Om >1000 meter (3300 fot) Gver havsytan, minska motorns effekt med 1% per 100
meter (330 fot)

Fukt

Maximum 85% relativ luftfuktighet vid 40°C icke kondenserande

Atmosfar

Ej brannbar, ej korroderande och dammfri

Klimatforhallanden

Klass 3k3, s& som anges i EN50178 (1998)

Vibration Testfrekvens enligt EN60068-2-6
10Hz<=f<=57Hz sinusformad 0.075mm amplitud
57Hz<=f<=150Hz sinusformad 19
10 frekvenssvep i varje axelriktning i tre inbdrdes vinkelrata axlar
Sakerhet

Nedsmutsningsklass

Overspanningskat.

Nedsmutningsklass Il (icke ledande nedsmutsning, utom for tillfallig kondensering)

Overspanningskategori Il (siffra anger impulstalighetsniva)

Kraftspecifikationer

1-fasig matning

220-240V ac +10%,50/60Hz £10%, direktjordat (TN) eller
icke direktjordat (IT)

3-fasig matning

220-240V eller 380-460V ac +10%,50/60Hz +10%, direktjordat (TN) eller
icke direktjordat (IT)

Effektfaktor (induktiv)

0.9 (@ 50/60Hz)

Utfrekvens

0 — 240Hz

Overlast

150% under 30 sekunder

Matningsnatets
kortslutningsstrom

220-240V produkt -5000A, 220-240V 3¢ produkt -7500A,

380-460V produkt -10000A

650V AC Frekvensomriktare
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Elektriska specifikationer

Motoreffekt, utstrom och matningsstrom far inte éverskridas under stationdra forhallanden.
Maximal spanningsderivata dv/dt = 10,000V/us. Detta varde kan minskas genom att anvanda
en motordrossel i serie med motorn. Kontakta SSD Drives AB for rekommendationer

betraffande val av drossel.

Lokala installationsforeskrifter har alltid hdgsta prioritet. Valj kabel med en klassning som

valts efter frekvensomriktarens data.

Matningsspanningen maste forses med en sakring (eller typ B RCD) som klassas efter kabeln

for matningsspanningen.

Storlek 1 : 1-fas (IT/TN), 230V

Omriktarens Matningsstrom @ 5kA Utstrom @ 40°C (A) ac Maximal
effektklass Tillslagsstrém (A) effektforlust
(kWihkr) topp/rms under 10ms (A) W)
0.25/0.3 19/12 4.2 15 26
0.37/0.5 19/12 6.2 2.2 32
0.55/0.75 20/14 7.9 3.0 41
0.75/1.0 22/15 10.5 4.0 52
Storlek 2 : 1-fas (IT/TN), 230V
Omriktarens Matningsstrom @ 5kA Utstrom @ 40°C (A) ac Maximal
effektklass Tillslagsstrém (A) effektforlust
(kWihkr) topp/rms under 10ms W)
1.1/1.5 24/17 13.8 5.5 65
1.5/2.0 25/18 16.0 7.0 82
Storlek 2 : 3-fas (IT/TN), 400V
Omriktarens Matningsstrom @ 10kA Utstrom @ 40°C Maximal
effektklass (A) (A) ac effektforlust
(kW/hkr) (W)
0.37/0.5 25 15 26
0.55/0.75 3.3 2.0 32
0.75/1.0 4.1 2.5 40
1.1/1.5 5.9 3.5 55
1.5/2.0 7.5 4.5 61
2.2/3.0 9.4 55 70
Storlek 3 : 3-fas (IT/TN), 230V
Omriktarens Matningsstrom @ 7,5kA Utstrom @ 40°C Maximal
effektklass (A) (A) ac effektforlust
(kW/hkr) (W)
2.2/3.0 14.6 9.6 103
3.0/4 18.8 12.3 133
4.0/5 24.0 16.4 180
Storlek 3 : 3-fas (IT/TN), 400V
Omriktarens Matningsstrom @ 10kA Utstrom @ 40°C Maximal
Effektklass (A) (A) ac effektforlust
(kW/hkr) (W)
3.0/4 111 6.8 80
4.0/5 13.9 9.0 100
5.5/7.5 18.0 12.0 136
7.5/10 23.6 16.0 180
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Anvandarrela
Kontakter i RL1A, RL1B.
Maximal spanning 250Vac
Maximal strom 4A
Uppdateringstid 10ms

Analogaingangar och utgangar

Plintarna AIN1, AIN2, AOUT1.

Ingangar Utgangar

Omréade 0-10V och 0-5V (inget tecken) stélls in via parametern 0-10V (inget tecken)
°IP13 (AIN1) Maximal mark-utstrém
0-10V, 0-5V, 0-20mA eller 4-20mA (inget tecken) stalls | 10mA, med
in via parametern °IP23 (AIN2) kortslutningsskydd
Absolut maximal instrom 25mA vid strémingang
Absolut maximal inspanning 24V dc vid
spanningsingang

Impedans Spanningsingang 20kQ
Stromingang <6V @ 20mA

Uppldsning 10 bitar (1 pa 1024) 10 bitar (1 p& 1024)

Avkanningsintervall

Avlases var 10ms

Bandbredd 15Hz

Digitalaingangar

Plintarna DIN1, DIN2, DIN3, DIN4.

Insignalomrade

DIN1, DIN2, DIN3, DIN4, DINS:

0-5V dc = FRAN, 15-24V dc = TILL
(absolut maximal inspanning +30V dc)

IEC1131

DING, DIN7:
0-1.5V dc = FRAN, 4-24V dc = TILL
(absolut maximal inspanning £30V dc)

IEC1131

24V
15V

TILL

5V odefinierat tillstand

ov LFRAN

24V

15V
5V odefinierat tillstand

ov LFRAN

TILL

Instrom 7.5mA @ 24V
Avkénningsintervall | 10ms
Digitala utgangar

Plintarna DOUT2 och DOUT1 (DOUTL1 ar bara konfigurerbar med hjalp av ConfigEd Lite

eller annat passande programmeringsverkttyg).

Nominell spanning vid 6ppen krets 23V (minimum 19V)

Nominell utimpedans

33Q

Mark-laststrom

50mA

650V AC Frekvensomriktare
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Krav pa kablage for EMC-sé&ker installation

Kabel for Kabel till Kablar for
. . Motorkabel a . .
matningsspéanning bromsmotstand signal/styrsignal
Kabelt
o Oskarmad Skarmad/armerad Skarmad/armerad Skarmad

(féor EMC uppfyllande)

Skild frén alla andra Fran alla andra kablar

Separation kablar (ostord) Fran alla andra kablar (stérande)) (kénslig)
Langdbegransning
med internt EMC AC Obegransad *25 meter 25 meter 25 meter
filter i matn. Ledn.
Langdbegransning
utan internt EMC AC Obegrénsad 25 meter 25 meter 25 meter
filter i matn. Ledn.
_Skarm till . Bagge andar Bagge andar Endast i omriktardnden
jordanslutning
Utgangsdrossel 300 meter

maximum

* Maximal langd pa motorkabel under alla omstéandigheter

Intern krets for dynamisk broms

Kretsen for den dynamiska bromsen &r endast gjord for kortvariga stopp eller inbromsningar.

Motoreffekt Bromsswitchens Bromsswitchens Topp broms- Minimum
(kW/hkr) toppstrom kontinuerliga strém effektutveckling bromsmotstands-
(A) (A) (kW/hkr) varde (Q)
Storlek 2 : 3 fas (IT/TN), 400V 100% drift DC mellanledsspanning vid broms: 750V
0.37/0.5 15 15 1.1/1.5 500
0.55/0.75 15 15 1.1/1.5 500
0.75/1.0 15 15 1.1/1.5 500
1.1/1.5 15 15 1.1/1.5 500
1.5/2.0 3.75 3.75 2.8/3.75 200
2.2/3.0 3.75 3.75 2.8/3.75 200
Storlek 3 : 3 fas (IT/TN), 230V, 100% drift DC mellanledsspanning vid broms: 390V
2.2/3.0 7.0 7.0 2.72 56
3.0/4 10.8 10.8 4.23 36
4.0/5 14.0 14.0 5.44 28
Storlek 3 : 3 fas (IT/TN), 400V 30% drift DC mellanledsspanning vid broms: 750V
3.0/4 7.5 2.3 5.6/7.5 100
4.0/5 7.5 2.3 5.6/7.5 100
5.5/7.5 135 4.0 10/13.4 56
7.5/10 135 4.0 10/13.4 56
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Externt bromsmotstand

Samtliga 650Venheter levereras utan bromsmotstand. Kontakterna for switchen for den
dynamiska bromsen ger en enkel anslutningsmojlighet for ett externt motstand. Dessa
motstand skall monteras pa en kylflans (bakpanel) och skall forses med skydd for ev.
brannskador.

Rekommenderade bromsmotstand
Féljande bromsmotstand kan levereras av SSD Drives AB:
Varde pd bromsmotstand: Storlek 2 : 20002, 100W - CZ467714; 50002, 60W - CZ467715
Storlek 3 : 28Q2, 500W (2 x 56 parallellt) - CZ467716; 362, 500W - CZ388396;
56Q2, 500W - CZ467716; 10002, 200W - CZ467717

Alternativt val av bromsmotstand

Satser med bromsmotstand maste dimensioneras for att tala saval topp-bromseffekt under inbromsning, som den
genomsnittliga effekten under en arbetscykel. .

~0.0055 x J x(n1” = n2%)

Toppbromseffekt P ok (W)
to J - total troghet (kgm?)
ng - starthastighet (rpm)
Poc
Medelbromseffekt P,, = t—pxtb n, - sluthastighet (rpm)
C
ty - inbron_]sningstid (s)
t. - cykeltid (s)

Begar information om toppeffekt och medeleffekt for motstanden fran motstandstillverkaren. Om inte denna information
finns tillganglig, maste man arbeta med en stor siakerhetsmarginal for att vara siker pa att motstanden inte dverbelastas.
Genom att serie- och parallellkoppla motstanden kan bromsférmagan anpassas till den aktuella tillampningen.

VIKTIGT: Minresistansen av de hopkopplade motstanden, liksom maximal spanning i DC-
mellanledet maste vara s& som angivits.

120 Reducering av motstandets effekttalighet
100 —e—chassmontage
80 —m—fri luft
% av mark- 60

effekt

25 50 75 100 125 150 175 200
Omgivningstemperatur (C)

650V AC Frekvensomriktare
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Analys av harmoniska strommar pa matningsledningar (230V filtrerat)
Forutsattning: (Kortslutning till jord)
5kA kortslutningsklass vid 230V, motsvarande 146uH matningsimpedans
7.5kA kortslutningsklass vid 230V 3¢, motsvarande 56 H matningsimpedans
10kA kortslutningsklass vid 400V, motsvarande 127uH matningsimpedans

THD(V) x 100 = Vi N

dar Qq, &r is distributionstransformatorns nominella grundtonsspanning.

Resultaten uppfyller kraven 1,2, och 3 i Engineering Recommendation G.5/3 September 1976, Classification
‘C’: Grénsvérden for harmoniska strommar for industriinstallationer i Storbritannien.

Typ av omriktare 650V
Motoreffekt (kW) 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0
Spanning for grundton V 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Typisk verkningsgrad for 85 85 85 85 85 85 85 85 85
motorn %
Overtonsnummer RMS strom (A)
1 7.4 7.5 7.8 8.2 9.0 10.3 TBA TBA TBA
3 1.4 0.2 1.9 2.2 29 3.9
5 2.9 0.4 4.4 4.6 4.8 5.2
7 1.1 0.5 1.9 2.0 2.3 2.5
9 0.2 0.2 0.2 0.3 0.4 0.4
11 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2 0.3
13 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
15 0.1 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1
17 0.0 0.1 0.0 0.0 0.0 0.1
19 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.1
21 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.1
23 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
25 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
27 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
29 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
31 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
33 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
35 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
37 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
39 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total RMS strém (A) 8.2 7.5 9.3 9.9 10.9 125
THD (V) % 0.3559 0.0972 0.5426 0.5733 0.6277 0.7055

650V AC Frekvensomriktare
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Analys av harmoniska strommar pa matningsledningar (400V filtrerat)
Forutsattning: (Kortslutning till jord)
5kA kortslutningsklass vid 230V, motsvarande 146uH matningsimpedans
7.5kA kortslutningsklass vid 230V 3¢, motsvarande 56 H matningsimpedans
10kA kortslutningsklass vid 400V, motsvarande 127uH matningsimpedans

h=2

2. Qr

h=40
an

dar Qq, &r is distributionstransformatorns nominella grundtonsspanning.

Resultaten uppfyller kraven 1,2, och 3 i Engineering Recommendation G.5/3 September 1976, Classification
‘C’: Grénsvérden for harmoniska strémmar for industriinstallationer i Storbritannien

THD(V) x 100 = %

Typ av omriktare 650V

Motoreffekt (kW) 0.37 0.55 0.75 11 15 2.2 3.0 4.0 55 7.5

Grundtonsspanning (V) 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

Typisk 85 85 85 85 85 85 85 85 85 85

motorverkningsgrad %

Overtonsnummer RMS strom (A)
1 0.6 1.0 1.3 1.9 2.6 3.8 5.2 6.9 9.5 12.9
3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
5 0.6 0.9 1.2 1.8 2.4 35 4.7 6.2 8.3 111
7 0.6 0.9 1.2 1.7 2.3 3.3 4.3 5.5 7.3 9.5
9 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
11 0.5 0.8 1.0 1.5 1.9 2.6 3.3 3.9 4.8 5.7
13 0.0 0.7 0.9 1.3 1.6 2.2 2.7 3.0 3.5 3.9
15 0.4 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
17 0.4 0.6 0.7 1.0 1.1 1.4 1.6 1.5 1.4 1.2
19 0.0 0.5 0.6 0.9 0.9 11 1.1 0.9 0.8 0.7
21 0.3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
23 0.2 0.3 0.4 0.6 0.5 0.5 0.4 0.3 0.5 0.7
25 0.0 0.3 0.3 0.4 0.3 0.3 0.2 0.4 0.5 0.7
27 0.1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
29 0.1 0.2 0.2 0.2 0.1 0.2 0.3 0.4 0.4 0.4
31 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3 0.3 0.3
33 0.1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
35 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2 0.2 0.3
37 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.1 0.1 0.2 0.3
39 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

Total RMS strém (A) 1.4 2.1 2.8 4.0 51 7.2 9.5 12.0 15.8 20.8

THD (V) % 0.1561 | 0.2158 | 0.2776 | 0.3859 | 0.4393 | 0.5745 | 0.6994 | 0.8111 | 0.9899 | 1.2110

650V AC Frekvensomriktare
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Analys av harmoniska strommar pa matningsledningar (230V ofiltrerat)
Forutsattning: (Kortslutning till jord)
5kA kortslutningsklass vid 230V, motsvarande 146uH matningsimpedans
7.5kA kortslutningsklass vid 230V 3¢, motsvarande 56 H matningsimpedans
10kA kortslutningsklass vid 400V, motsvarande 127uH matningsimpedans

h=2

2. Qr

h=40
an

dar Q1n ér is distributionstransformatorns nominella grundtonsspénning.

Resultaten uppfyller kraven 1,2, och 3 i Engineering Recommendation G.5/3 September 1976, Classification
‘C’: Grénsvérden for harmoniska strémmar for industriinstallationer i Storbritannien.

%

THD(V) x 100 =

Typ av omriktare 650V
Motoreffekt (KW) 0.25 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0
Grundtonsspanning (V) 230 230 230 230 230 230 230 230 230
Typisk 85 85 85 85 85 85 85 85 85
motorverkningsgrad %
Overtonsnummer RMS strom (A)
1 1.3 2.0 2.9 3.9 5.7 7.8 TBA TBA TBA
3 1.3 1.9 2.9 3.8 55 7.4
5 1.2 1.9 2.7 35 5.0 6.7
7 1.1 1.7 2.5 3.1 4.4 5.4
9 1.1 1.6 2.2 2.7 3.7 4.6
11 1.0 1.4 1.9 2.2 2.9 3.4
13 0.8 1.2 1.6 1.6 2.1 2.3
15 0.7 1.0 1.3 1.2 1.4 1.4
17 0.6 0.8 1.0 0.8 0.8 0.7
19 0.5 0.7 0.7 0.4 0.4 0.3
21 0.4 0.5 0.5 0.2 0.2 04
23 0.3 0.3 0.3 0.2 0.3 0.4
25 0.2 0.2 0.1 0.2 0.3 0.4
27 0.1 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3
29 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2
31 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
33 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2
35 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2
37 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
39 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
Total RMS strém (A) 3.2 4.8 6.7 8.3 11.7 15.3
THD (V) % 0.5633 | 0.8016 | 1.0340 | 1.0944 | 1.4611 | 1.7778

650V AC Frekvensomriktare



9- 1 1 Tekniska specifikationer

Analys av harmoniska strommar pa matningsledningar (400V ofiltrerat)

Forutsattning:

(Kortslutning till jord)

5kA kortslutningsklass vid 230V, motsvarande 146uH matningsimpedans
7.5kA kortslutningsklass vid 230V 3¢, motsvarande 56 H matningsimpedans
10kA kortslutningsklass vid 400V, motsvarande 127uH matningsimpedans

THD(V) x 100 =

h=40

h=2
> Qv

%

Q 1n
dar Qq, &r is distributionstransformatorns nominella grundtonsspanning.

Resultaten uppfyller kraven 1,2, och 3 i Engineering Recommendation G.5/3 September 1976, Classification
‘C’: Grénsvérden for harmoniska strommar for industriinstallationer i Storbritannien .

Typ av omriktare 650V

Motoreffekt (kW) 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0 4.0 55 75

Grundtonsspanning (V) 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

Typisk 85 85 85 85 85 85 85 85 85 85

motorverkningsgrad %

Overtonsnummer RMS strom (A)
1 0.6 0.9 1.3 1.9 2.6 3.8 5.2 6.9 95 12.7
3 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
5 0.6 0.9 1.2 1.8 2.4 3.6 4.7 6.3 8.4 11.0
7 0.6 0.9 1.2 1.7 2.3 33 43 5.7 7.4 95
9 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
11 05 0.8 1.0 15 1.9 2.6 3.3 4.2 4.9 5.8
13 0.5 0.7 0.9 1.3 1.6 2.2 2.7 34 3.7 4.0
15 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
17 0.4 0.6 0.7 0.9 1.2 15 1.6 1.9 1.5 1.3
19 0.4 0.5 0.6 0.8 0.9 1.1 1.1 1.3 0.8 0.7
21 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
23 0.3 0.4 0.4 0.5 0.5 0.5 0.4 0.4 0.5 0.7
25 0.2 0.3 0.3 0.3 0.4 0.3 0.2 0.3 0.5 0.7
27 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
29 0.1 0.2 0.2 0.2 0.1 0.2 0.2 0.3 0.4 0.4
31 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.3 0.3 0.3 0.3
33 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
35 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.2 0.2 0.3
37 0.0 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.1 0.2 0.2
39 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
40 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

Total RMS strom (A) 15 2.1 2.8 4.0 5.1 7.4 95 12.4 16.0 20.6

THD (V) % 0.1634 | 0.2209 | 0.2817 | 0.3569 | 0.4444 | 0.5886 | 0.7107 | 0.8896 | 1.0127 | 1.2138

650V AC Frekvensomriktare




Certifiering av frekvensomriktaren 10'1

CERTIFIERING AV FREKVENSOMRIKTAREN

Krav for EMC-séaker installation

Krav pajordning
VIKTIGT: Skyddsjord har alltid prioritet fére EMC-jord.

Anslutningar for skyddsjord (PE)

Anm: Enligt installationsanvisningarna i SS-EN60204, ar endast en skyddsjordsledare per
anslutningspunkt tillaten.

Lokala installationsforeskrifter kan kréva att anslutning av motorns skyddsjord gors lokalt, dvs
inte s som angivits i dessa instruktioner. Detta kommer inte att orsaka problem med
skarmningen, beroende pa den hoga impedansen for radiofrekvenser i denna lokala
jordanslutning.

EMC jordanslutningar
For att klara EMC-kraven, skall anslutningen “0V/signaljord” jordas separat. Nar flera enheter
anvénds i ett system, skall dessa ledare anslutas till en enda lokal jordpunkt.
Anslutning av signaler for styrning och givare skall géras med sk&rmade kablar, dar sk&rmen
ansluts endast i frekvensomriktardnden. Om emellertid hégfrekvent brus fortfarande ar ett
problem kan man jordansluta skarmen i den andra &nden, med en 0.1uF kondensator.

Anm: Anslut skdrmen (i omriktardnden) till omriktarens skyddsjordsklamma och inte till
styrkortets plint.

Krav for UL-godkand installation

Elektroniskt dverlastskydd for motorn

Dessa enheter har ett klass 10 dverlastskydd fér motorn. Den maximala interna stromgransen ar
150% under 30 sekunder.

Anvindaren maste installera ett externt verlastskydd for motorn, i det fall att motorns
maérkstrom vid fullast & mindre an 50 % av frekvensomriktarens markstrom, eller néar
parametern DISABLE STALL trip (°STLL) &r installd till Sann (1); eller n4r parametern
STALL TIME o6kas éver 480 sekunder (se anvandarhandledningen foér 650V enhetens
programvara, avsnitt 1 : STALL TRIP.

Krav pa matande nat

De nedan angivna frekvensomriktarna ar endast lampliga att installera i nat som inte har hégre
lastformaga an:

220-240V produkter - 5000 RMS Ampere symmetriskt

220-240V produkt, 3¢ - 7500 RMS Ampere symmetriskt

380-460V produkter -10000 RMS Ampere symmetriskt

Elektroniskt kortslutningsskydd

Dessa enheter har ett elektronisk kortslutningsskydd (for utgangarna). Krav pa individuell
avsakring (vid utgrening) maste folja gallande elinstallationsforeskrifter (t.ex. National
Electrical Code NEC/NFPA-70)

Rekommenderade skydd for individuella ledare
Vi rekommenderar att man anvéander UL-godkéanda (JDDZ) sméltsakringar, klass K5 eller H;
eller UL-godkénda (JDRX) automatsékringar, klass H, fore frekvensomriktaren.

Motorns basfrekvensklassning
Motorns maximala basfrekvens ar 240Hz.

Anslutningledningens temperaturklass
Anvand endast kopparledare for 75°C.

650V AC Frekvensomriktare



10-2 Certifiering av frekvensomriktaren

Anslutningars plintméarkning
For korrekt anslutning av ledning till varje plint, se avsnitt 3: “Installation av
frekvensomriktaren” — Instruktion fér anslutning.

Atdragningsmoment for plintar
Se avsnitt 3: “Installation av frekvensomriktaren” Atdragningsmoment.

Plintstorlekar/kabelarea
Kabeldimensioner i Nordamerika (AWG) baseras pa NEC/NFPA-70 for stromtélighet for
termoplastiskt isolerade (75°C) kopparledare.

Ledararea for kraftanslutningar pd in- och utgangar skall ha en marginal i stromtalighet pa 125%
av markstrommen for matningsstrom till omriktaren och laststrém till motorn, sd som
specificerats i NEC/NFPA-70. Se avsnitt 3: “Installation av frekvensomriktaren” — Plintar for
kraftanslutning.

Sakringsstorlekar for matningssida

Om sadana sakringar anvinds, skall dessa uppfylla kraven i NEC/NFPA-70.

Storlek 1 : 1-fas (IT/TN), 230V
Enhetens Matningsstrém @ 5kA Storlek p& sakring i
effektklass (A) matning (A)
(kW/hkr) 10 x 38mm
0.25/0.3 4.2 10
0.37/0.5 6.2 10
0.55/0.75 7.9 10
0.75/1.0 10.5 15
Storlek 2 : 1-fas (IT/TN), 230V
Enhetens Matningsstrém @ 5kA Storlek pa sakring i
effektklass A) matning (A)
(kW/hkr) 10 x 38mm
1.1/1.5 13.8 20
1.5/2.0 16.0 20
Storlek 2 : 3-fas (IT/TN), 400V
Enhetens Matningsstrom @ 10kA Storlek pé sakring i
effektklass (A) matning (A)
(kKW/hkr) 10 x 38mm
0.37/0.5 25 10
0.55/0.75 3.3 10
0.75/1.0 4.1 10
1.1/1.5 5.9 10
1.5/2.0 7.5 10
2.2/3.0 9.4 15
Storlek 3 : 3-fas (IT/TN), 200V
Enhetens Matningsstrom @ 7,5kA Storlek pé sakring i
effektklass (A) matning (A)
(kW/hkr) 10 x 38mm
2.2/3.0 14.6 20
3.0/4 18.8 25
4.0/5 24.0 30
Storlek 3 ; 3-fas (IT/TN), 400V
Enhetens Matningsstrom @ 10kA Storlek pa sakring i
effektklass (A) matning (A)
(kW/hkr) 10 x 38mm
3.0/4 111 15
4.0/5 13.9 20
5.5/7.5 18.0 25
7.5/10 23.6 30

650V AC Frekvensomriktare
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Jordanslutningar identifieras med den internationella jordsymbolen

Markning av jordanslutningar :
(IEC Publication 417, Symbol 5019).

Temperaturomrade vid drift
Enheterna anses lampliga for drift vid en maximal omgivningstemperatur pa 40°C (med
reducerade data upp till 50°C).

Europeiska Unionens direktiv och CE-markning
CE-markning enligt ldgspanningsdirektivet

Nér frekvensomriktaren installerats enligt anvisningarna i denna anvandarhandledning, sa ar
650V seriens omriktare CE-markt genom SSD Drives Ltd, i enlighet med Iagspannings-
direktivet. En EU tillverkardeklaration om Gverensstammelse (lagspanningsdirektivet) finns i
slutet av detta avsnitt.

CE-mérkning fér EMC —vem ar ansvarig?

Anm:

De angivna vardena for EMC immunitet och utstrélning for dessa enheter kan endast
uppnas om de installerats enligt anvisningarna for EMC-séker installation, som finns
angivna i denna anvandarhandledning.

CE-mirkning av denna utrustning kan ske pa tva olika satt:

1. Om den levererade utrustningen har en egen eller direkt funktionalitet for slutanvéndaren,
sa klassas utrustningen som en relevant apparat. | detta lage ansvarar SSD Drives Ltd for
certifieringen. Tillverkardeklarationen finns i slutet av detta avsnitt..

2. Omden levererade utrustningen ingar som en del i ett storre system/installation eller
maskin, vilket omfattar (dtminstone) motorn, kabel och den drivna lasten, men som inte kan
fungera utan den levererade delen sa klassas denna som en komponent. | detta fall sa
ansvarar tillverkaren/leveranttren/installatren for certifieringen.

EMC Ooverensstammelse

Samtliga modeller
Samtliga modeller dverensstammer med kraven i BS EN61800-3.

Utstralade storning

EN50081-1(1992) och EN61800-3 obegransad anvandning om monterad inne i ett
apparatskap som uppfyller kraven, se ovan. Kablar for styrning och till motorn maste
vara skarmade och korrekt anslutna med kabelférskruvning dar dessa lamnar
apparatskapet. Jordanslutningen for styrsignaler maste vara ansluten till
skyddsjord/jord.

Immunitet

EN50082-1 (1997), EN61800-3 (1997), EN61000-6-2 (1999)

Strolek 1 & 2: 1-fas (endast TN),

Ledningsburen
stralning

EN50081-1(1992), EN61800-3 obegransad anvandning,
maximal langd pa motorkabeln: 25m

Storlek 2 & 3 : 3-fas (endast TN)

Ledningshburen
stralning

EN50081-2(1993), EN61800-3 begransad anvandning
maximal langd p& motorkabeln: 25m

650V AC Frekvensomriktare
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Anvands for
att pavisa
uppfyllandet
av EMC-
direktivets
krav nar
enheten
anvands som
en relevant
apparat.

Anvands som
hjalp for att
pavisa
uppfyllandet
av EMC-
kraven nar
enheten
anvands som

en komponent.

Certifikat

650V 0.25 — 4.0kW 230V

EC DECLARATIONS OF CONFORMITY
Date CE marked first applied: 26/07/2001

| EMC Directive
In accordance with the EEC Directive
89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and

93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC
DIRECTIVE)

We SSD Drives Limited, address as below,
declare under our sole responsibility that the
above Electronic Products when installed and
operated with reference to the instructions in
the Product Manual (provided with each piece

of equipment) is in accordance with the
relevant clauses from the following standards:-

BSEN61800-3 (1997)

Low Voltage Directive

In accordance with the EEC Directive
73/23/EEC and amended by 93/68/EEC,
Article 13 and Annex Ill, (LOW VOLTAGE
DIRECTIVE)

We SSD Drives Limited, address as below,
declare under our sole responsibility that the
above Electronic Products when installed and
operated with reference to the instructions in
the Product Manual (provided with each piece
of equipment), is in accordance with the
following standard :-

EN50178 (1998)

| EMC Declaration

We SSD Drives Limited, address as below,
declare under our sole responsibility that the
above Electronic Products when installed and
operated with reference to the instructions in
the Product Manual (provided with each piece

of equipment) is in accordance with the

relevant clauses from the following standards:-

BSEN61800-3 (1997)

MANUFACTURERS DECLARATIONS

Machinery Directive

The above Electronic Products are components
to be incorporated into machinery and may not
be operated alone.

The complete machinery or installation using
this equipment may only be put into service
when the safety considerations of the Directive
89/392/EEC are fully adhered to.
Particular reference should be made to
EN60204-1 (Safety of Machinery - Electrical
Equipment of Machines).

All instructions, warnings and safety
information of the Product Manual must be
adhered to.

M. fe=3~

SSD DRIVES LIMITED

TELEPHONE: +44(0)1903 737000

Dr Martin Payn (Conformance Officer)

An Invensys Company

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7RZ
FAX: +44(0)1903 737100
Registered Number: 1159876 England. Registered Office: Invensys House, Carlisle Place, London, SW1P 1BX
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650V 0.37 -7.5KW 400V

EC DECLARATIONS OF CONFORMITY
Date CE marked first applied: 26/07/2001

C€

EMC Directive

In accordance with the EEC Directive
89/336/EEC and amended by 92/31/EEC and
93/68/EEC, Article 10 and Annex 1, (EMC
DIRECTIVE)

We SSD Drives Limited, address as below,
declare under our sole responsibility that the
above Electronic Products when installed and
operated with reference to the instructions in
the Product Manual (provided with each piece

of equipment) is in accordance with the
relevant clauses from the following standards:-

BSEN61800-3 (1997)

Low Voltage Directive

In accordance with the EEC Directive
73/23/EEC and amended by 93/68/EEC,
Article 13 and Annex 11, (LOW VOLTAGE
DIRECTIVE)

We SSD Drives Limited, address as below,
declare under our sole responsibility that the
above Electronic Products when installed and
operated with reference to the instructions in
the Product Manual (provided with each piece
of equipment), is in accordance with the
following standard :-

EN50178 (1998)

EMC Declaration

We SSD Drives Limited, address as below,
declare under our sole responsibility that the
above Electronic Products when installed and
operated with reference to the instructions in
the Product Manual (provided with each piece

of equipment) is in accordance with the

relevant clauses from the following standards:-

BSEN61800-3 (1997)

MANUFACTURERS DECLARATIONS

Machinery Directive

The above Electronic Products are components
to be incorporated into machinery and may not
be operated alone.

The complete machinery or installation using
this equipment may only be put into service
when the safety considerations of the Directive
89/392/EEC are fully adhered to.
Particular reference should be made to
EN60204-1 (Safety of Machinery - Electrical
Equipment of Machines).

All instructions, warnings and safety
information of the Product Manual must be
adhered to.

/M. p

SSD DRIVES LIMITED

TELEPHONE:

Registered Number:

+44(0)1903 737000

Dr Martin Payn (Conformance Officer)

An Invensys Company

NEW COURTWICK LANE, LITTLEHAMPTON, WEST SUSSEX BN17 7RZ
FAX: +44(0)1903 737100
1159876 England. Registered Office: Invensys House, Carlisle Place, London, SW1P 1BX
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Omriktaren ar
CE-mérkt enligt
lagspanningsdire
ktivet for
elektrisk
utrustning och
koppling inom
spannings-
omradet, om den
installerats
korrekt.

Eftersom de
potentiella
farorna huvud-
sakligen &r av
elektrisk, hellre
an mekanisk art,
sa faller inte
omriktaren under
maskindirektivet.
Emellertid till-
handahéller vi en
tillverkardeklara-
tion for det fall
att omriktaren
anvands (som en
komponent) i en
maskinutrustning



1 1- 1 Seriekommunikation

SERIEKOMMUNIKATION

Anslutning av P3 porten

VIKTIGT: Frekvensomriktaren maste vara jordad. Férsummar man detta kan serieporten
skadas.

Seriekommunikationsporten &r en icke galvaniskt skild RS232, 19200 Bauds port, med standard
El bisynk ASCII kommunikationsprotokoll. Kontakta SSD Drives AB for ytterligare
information..

Kontakten for P3 porten finns under képan 6ver anslutningarna och anvénds enbart for den
externa RS 232 mandverstationen.

P3 Port
En standard P3 kabel anvénds for anslutningen till omriktaren.

T
1234
P3 port Ledare Signal
stift
Svart ov
2 Rod 5V
3 Gron X
4 Gul RX

Anm: En spanning pa 5V finns pa stift 2 i P3-porten — anslut inte denna till en PC.
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Applikationer 1 2- 1

APPLIKATIONSEXEMPEL

Fabriksinstélld applikation

Frekvensomriktaren levereras med 6 olika applikationer, applikation O till applikation 5. Varje
applikation laddar ner en forprogrammerad struktur, med interna lankar mellan olika block, till
omriktarens arbetsminne.

o Applikation 0 styr inte en motor. Laddas denna applikation tas alla interna lankar bort.

o Applikation 1 &r den fabriksinstéllda applikationen, vilken ger en grundldggande

varvtalsstyrning
o Applikation 2 ger varvtalsstyrning med auto/manuellt bérvarde
o Applikation 3 ger varvtalsstyrning med forinstéallda varvtal
o Applikation 4 ger varvtalsstyrning med 6ka/minska signaler
o Applikation 5 ger varvtalsreglering med PID-reglering och fram- back drift

VIKTIGT: Se avsnitt 5: Manoverstation — Speciella menyfunktioner, for att aterstalla till de
fabriksinstéllda vardena, vilka ar lampliga for de flesta applikationer.

Hur man laddar ner en applikation

I PR menyn, gar man till Pl och trycker tva ganger pé@tangenten.
Applikationerna ligger sparade under denna meny.

Med hjélp av @ @ tangenterna véljer man numret for den dnskade applikationen.

Tryck darefter pa @ tangenten for att ladda ner applikationen.

Beskrivning av applikationsexemplen

Koppling av styrsignaler for applikationerna
De stora applikationsschemorna pa de féljande sidorna visar komplett inkoppling for start med
tryckknappar eller omkopplare beroende pa applikation.

For att géra minsta mojliga inkoppling som behdvs for att kbra omriktaren, se avsnitt 3
“Installation av frekvensomriktaren” — Elektrisk anslutning., évriga anslutningar kan goras for
att anpassa till aktuellt behov.

Nar man laddar ner en applikation, kommer ingangs- och utgangsparametrar som visas i
schemorna att erhalla de forinstallda varden som visas. For alternativa anvandarinstallningar
hénvisas till anvéndarhandledningen: Software Product Manual, avsnitt 1 "Programming Your
Application”.

Nyckel till applikationsschemorna
I I normalt dppen kontakt (reld) normalt 6ppen tryckknapp

2-lages omkopplare L normalt sluten tryckknapp
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12-2 Applikationer

Grundlaggande varvtalsstyrning (forinstalld)

Applikation 1
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Applikationer 12'3

Applikation 1. Grundlaggande varvtalsstyrning (forinstalld)

Denna applikation ar lamplig for allménna tillampningar. Den har start/stopp med tryckknappar eller omkopplare.
Borvardet &r summan av de analoga insignalerna AIN1 och AIN2, vilket ger varvtalsbdrvérde + varvtalstrim.

EN-TRADS-
START

Plintar for
styrsignaler

==

10k varvtal

&

borvarde

@
forinstalld kalla

=4-20mA

?

!
|
4

Pkl Ml BERE]

DIN7 (ENCB)
DIN6 (ENCA)
DIN5
DIN4/DOUT2
DIN3

DIN2

DINL

+24V
AOUT1L
+10V REF
AIN2

AINL

ov

cUser Relay R

RIL1A

OUT3

L1B

650V AC Frekvensomriktare

ej anvand

ej anvand

ICKE UTR:STOPP
ICKE STOPP

JOG

RIKTNING

KOR FRAM

24V

RAMP UTSIGN.
+10V REF

HAST. TRIM
HAST. BORVARDE
ov

RELASTYRNING

24V = kor back

24V = utrullning till stopp, OV = omr. kor vidare

24V = KOR FRAM & KOR BACK signaler med hallfuntion,
0V=KOR FRAM & KOR BACK signaler utan hallfunktion
24V =jog

0V = fjarr fram, 24V = fjarr back
24V = kor fram

=1 BEHOV (OV=0%, 10V =100%)

P23 | =3 4mA=0%, 20mA=100%
(5 4P {3 )=0 ov=0%, 10v=100%

=1 FELFRI dvs OV =larm



e= [ E2dls |

650V AC Frekvensomriktare

4 Applikationer

12

Auto/manuell styrning

Applikation 2
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Applikation 2: Auto/manuell styrning

I denna applikation finns tva kor-ingangar liksom tva borvarden. Omkopplaren for Auto/manuell drift valjer vilket par av
ingangar som ar aktivt.

Applikationen kallas ibland fjarr-/lokalstyrning.

Plintar for
styrsignaler
E DIN7 (ENCB)
\—%—1_2 DING (ENCA)
111 | DINS
EN-TRADS- E\—%Q DIN4/DOUT2
START > | 9| DIN3
+——>{g| o2
———> 7| o™
| 6| +2av
@ | 5| AouTt
Auto 4 | +10V REF
A7V b . —>[3)
anuellt
forinst, kalla | borvarde [ 2 f AN
=4-20mA 1] 0
i
RL1A | pouts (rels)

éAnvandarreIa RL1B

650V AC Frekvensomriktare

ej anvand

ej anvand

ICKE UTR. STOPP
FJARR BACK
VALJ

KOR AUTO

KOR MANUELL
24V

RAMP UTSIGN.
+10V REF

AUTO BORVARDE
MANUELLT BORV.
ov

RELASTYRNING

Applikationer 12'5

24V=jog

24V = utrullning till stopp, OV = omr. kor vidare
0V = fjarr fram, 24V = fjarr back

24V = kor fram

24V = kor fram

24V = kor fram

=1 BEHOV (0V =0%, 10V = 100%)

P2 ) =3 4mA=0%, 20mA=100%
=0 0V=0%, 10V = 100%

=1 FELFRI dvs OV= larm



12-6 Applikationer

Forinstallda varvial

Applikation 3
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Applikation 3: Forinstallda varvtal

Denna applikation ar lamplig i de fall d& det behdvs flera fasta varvtal.
Borvardet véljs antingen som summan av de analoga insignalerna, (som i applikation 1 vilket har kallas Forinstallt 0), eller
som ett av upp till sju andra forinstéllda varvtal. Dessa véljs med hjélp av DIN2, DIN3 och DIN4, se sanningstabellen har

nedan.

Applikationer 12-7

Med hjalp av parametrarna "302 till "308 kan man via manéverstationen stélla in énskade varvtal for forinstallt 1 -7.
Reversering erhalles genom att stélla in ett negativt borvarde.

Plintar for
styrsignaler
13| DIN7 (ENCB)
12| DIN6 (ENCA)
~——>{11] oins
Eg;mﬁros- ~——>{10| pbiNnapoUT?
~—> 9| DIns
~—> g| DIN2
~—>{ 7| oM
m 6| *t24v
<o 5| AoUTL
= 4| +10VREF
IE Hast. trim 3 AIN2
Hast. ]
forinst. kalla | borvérde | 2| AINL
= 4-20mA o 1] OV
i
|
RL1A i}
4 4 DOUTS3 (rela
Anvandarrela RL1B (reld)

ej anvand

ej anvand

ICKE UTR. STOPP
VALJ PRESET 3
VALJ PRESET 2
VALJ PRESET 1
KOR FRAM

24V

RAMP UTSIGN.
+10V REF
HASTIGHET TRIM
HAST: BORVARDE
ov

RELASTYRNING

Sanningstabell for férinstallda varvtal

650V AC Frekvensomriktare

24V = fjarr back

24V =jog

24V = utrullning till stopp, OV = omr kor vidare
se sanningstabell nedan

se sanningstabell nedan

se sanningstabell nedan

24V = kor fram

=1 BEHOV (0OV = 0%, 10V = 100%)

P23 | =3 4mA=0%,20mA=100% (Preset0)
(5 IP {3 )=0 ov=0%, 10v=100% (Preset0)

=1 FELFRI dvs OV= larm

DIN4/DOUT2 DIN3 DIN2 Forinst.
ov ov ov 0
ov ov 24V 1
ov 24V ov 2
ov 24V 24V 3
24V ov ov 4
24V ov 24V 5
24V 24V ov 6
24V 24V 24V 7




12-8 Applikationer

- Oka/minska trim

Applikation 4
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Applikationer 12'9

Applikation 4: Oka/minska trim

Denna applikation efterliknar en motordriven potentiometer. Med digitalingdngarna kan man 6ka eller minska borvardet
inom givna grénser. Granserna och ramptiden kan stéllas in med hjélp av mangverstationen.

Denna applikation kallas ibland en motordriven potentiometer.

Plintar for
styrsignaler
13| DIN7 (ENCB)
12| DING (ENCA)
\__9-11 DIN5
EN-TRADS- E\__> 10| DIN4/DOUT2
START S~ > 9| DIN3
— > 8| DIN2
o——~——>7]| om
6| +24v
‘@é 5| AouTi
4| +10VREF
3| AIN2
2| AIN1
o 1| OV
[}
4

5 ARLIA pDouT3 (rela)
éAnvandarreI RLIB

650V AC Frekvensomriktare

ej anvand 24V = fjarr back

ej anvand 24V =jog

ICKE UTR. STOPP 24V = utrullning till stopp, OV = omr. kér vidare
ATERSTALLNING 24V = &terstall bka/minska

MINSKAINGANG 24V = minska ingéng

OKA INGANG 24V = 6ka ingang

KOR FRAM 24V = kor fram

24V

RAMP UTSIGN. =1 BEHOV (0V =0%, 10V =100%)
+10V REF

Ej anvand

Ej anvand

ov

RELASTYRNING =1 FELFRIdvs OV=larm
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PID-reglering

Applikation 5
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Applikation 5. PID-reglering

Applikationer 12- 1 1

En enkel applikation med en PID-regulator. Bérvérdet stélls via AIN1, och &rvardet tas in via AIN2. Skalnings- och
nollpunktsforskjutningsfunktionerna i analogblocken kan anvandas for att stalla omradet for dessa signaler. Skillnaden
mellan de tva signalerna ger felsignalen till PID-regulatorn. Utsignalen fran PID-blocket anvinds darefter som styrsignal

for sjalva omriktaren.

Plintar for
styrsignaler

13 | DIN7 (ENCB)
112 | DING (ENCA)
111 | DINs
DIN4/DOUT2
DIN3

DIN2

DIN1

+24V
AOUTL
+10V REF
AIN2

AINL

ov

EN-TRADS-
START

1

©)
{
PP

10k Varvtal
borvarde

W

AlV

forinstalld kalla
= 4-20mA

---o

RL1A

Anvandarrela DOUTS3 (reld)

py)
=
=
vy]

650V AC Frekvensomriktare

ej anvand 24V = kor back

ej anvand 24V = PID-regulator inte aktiv

ICKE UTR. STOPP 24V = ut_r_ullning till stopp, OV=omr. koér vidare

ICKE STOPP 24V =KOR FRAM & KOR BACK signaler med hallfunktion,
0V =KOR FRAM & KOR BACK signals utan hallfunktion

JOG 24V =jog

FJARR BACK oV = fijarr fram, 24V = fjarr back

KOR FRAM 24V = kor fram

24V

RAMP UTSIGN. : 1 BEHOV (0V =0%, 10V =100%)

+10V REF

PROCESSATERF. S{P23 )=3 4amA=0%, 20mA=100%

ov

RELASTYRNING =1 FELFRI dvs OV=larm

PROCESS BORVARDE =0 0V=0%, 10V=100%
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